Uberreicht durch:
DEBRA Industrie-Elektronik GmbH
IhrdPariners

sehiensihee

aus éiner Hand

Bunzlauerstr. 2 * 50858 Kdln

Tel.: 02234/78898 * Fax: 02234/74071
E-Mail: info@debra-safety.de
Website: www.debra-safety.de



Sicherheitssystem - Vital
Uberwachung dynamischer Sicherheitssignale

Sicherheitssystem

Dynamischer Sicherheitskreis - Vital-Tina 5/2
Weshalb sollten Sie das Sicherheitssystem Vital verwenden? 5/4
Wie funktioniert ein dynamischer Kreis von Vital? 5/5
Sicherheitsmodul- Vital 5/6

Anpassungsgerat - Tina

Anpassungsgerat Tina 5/20
Weshalb sollten Sie die Anpassungsgerate Tina verwenden? 5/20
Tina ist in mehreren Ausflihrungen verflgbar 5/21
Tina 1A 5/22
Tina 2A/B 5/23
Tina 3A/APS 5/24
Tina 4A 5/25
Tina 5A 5/26
Tina 6A 5/28
Tina 7A 5/29
Tina 8A 5/30
Tina 10A/B/C 5/32
Tina 11A 5/34
Tina 12A 5/35
Zubehor 5/36
Beispiel fur Sicherheitssensoren-Anschliisse mit Y-Stecker 5/37
Anschlussbeispiele 5/39

ABB-Sicherheitshandbuch | 2CDC001125C0101  5/1



Sicherheitssystem

Vital ist ein Sicherheitsmodul mit einem dynamischen Sicherheitskreis, das bis zu 30 Sensoren, wie beispielsweise Eden,
entsprechend der héchsten Sicherheitsstufe Uberwachen kann. Vital erlaubt die Wahl zwischen manueller oder automatischer
Rickstellung und verfligt Uber doppelte Ausgéange. (Die Sicherheits-SPS Pluto hat mehrere Eingange flr dynamische
Sicherheitskreise.)

Jeder aktive Sensor und jeder Tina-Baustein ist mit Leuchtdioden ausgestattet, die anzeigen, ob alles in Ordnung ist (grin),
der Sicherheitskreis unterbrochen ist (rot) oder die Schleife durch einen vorgeschalteten Sensor unterbrochen wurde (blinken).

vital =

Dynamischer Sicherheitskreis bis zu PL e
gemanl EN ISO 13849-1

Patentierte
Lésung

Tina-Bausteine, die statische /
OSSD-Signale in dynamische Signale umwandeln

}

oV 24V Sensoren mit statischen oder OSSD-Ausgéngen, die
Uber Tina-Bausteine angeschlossen werden

o P

Dynamische Sicherheit
Dynamisches Sicherheits-
signal, das Sensoren
200-mal pro Sekunde
testet.
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Vital ist in drei Ausfuhrungen verfugbar

Dynamischer

Kreis 1

Dynamischer Dynamischer

Kreis 1 Kreis 2

Kontakt- Dynamischer
Kreis 2

Kreis 1 | ‘

Vital 1

Bis zu 30 Sensoren kénnen an denselben dynamischen
Sicherheitskreis angeschlossen werden

Vital 2

Zwei Sicherheitskreise werden durch eine Einheit Uber-
wacht

Einfaches System mit umfangreicher Funktionalitat

Bis zu 10 Sensoren kénnen an jeden dynamischen Sicher-
heitskreis angeschlossen werden

Abschaltkreis 2 kann abfallverzégert eingestellt werden
Drei verschiedene Betriebsarten

Vital 3

Zwei Sicherheitskreise werden durch eine Einheit Uber-
wacht

Gerate mit zweikanalig 6ffnenden Kontakten kénnen an
einen Kreis angeschlossen werden

Einfaches System mit umfangreicher Funktionalitat
Abschaltkreis 2 kann abfallverzogert eingestellt werden
Drei verschiedene Betriebsarten

Dieses Beispiel zeigt eine Zelle, die aus dynamischen Uber-
wachungssensoren besteht, die an ein Vital angeschlossen sind,
und wo folgenden Funktionen realisiert sind:

Zwei Ladestationen

Bei jeder Ladestation pruft ein Lichtvorhang, ob jemand seine
Hand in einen Gefahrdungsbereich bewegt, und ein Eden-Sensor
prift, ob sich ein Roboter in demselben Gefahrdungsbereich
befindet. Dies bedeutet, dass ein Stopp nur dann ausgel6st wird,
wenn sich ein Roboter und eine Person in demselben Gefahr-
dungsbereich befinden. Ist die Station frei, betétigt die Person den
am Lichtvorhang angeschlossenen Ruckstellschalter.

Zaun mit einer durch Eden verriegelten Tiir

Der Roboter bleibt stehen, sobald die Tur gedffnet wird. Um
das Robotersystem zurlickzusetzen, muss die TUr geschlossen
und ein Uberwachter Rickstelltaster aktiviert werden.

Drei Not-Halt-Schalter mit Tina-Bausteinen
Wird einer der Not-Halt-Taster betétigt, flhrt der Roboter un-
verziglich einen Not-Halt durch.
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Weshalb sollten Sie das Sicherheitssystem Vital verwenden?

RO

-A2 B2
1

Vital ist das Kernstlck einer Losung, die es ermoglicht, viele
verschiedene Typen von Sicherheitsbauteilen in demselben
Sicherheitskreis zu installieren/anzuschlieBen und dennoch PL e
gemaB EN ISO 13849-1 zu erreichen. Das Vital-Modul basiert im
Gegensatz zu herkdmmlichen zweikanaligen Sicherheitsrelais auf
einem dynamischen einkanaligen Konzept. Bis zu 30 dynamische
Sensoren kdnnen direkt an den Sicherheitskreis angeschlossen
und mit nur einem Vital-Modul Uberwacht werden. Somit ersetzt
Vital mehrere Sicherheitsrelais. Sicherheitskomponenten mit Aus-
gangskontakten kdnnen mit kostengtinstigen Tina-Adaptern an
Vital angeschlossen werden.

Vital bietet auch die Wahl zwischen automatisch oder manuell
Uberwachter Ruckstellfunktion, zweifache Sicherheitsausgange
und einen Informationsausgang fiir Rlickstellanzeige und Status-
informationen fir SPS.

Grinde zur Auswahl von Vital

Die meisten Sicherheitskomponenten am Markt kénnen an das
Vital-Modul angeschlossen werden. Dynamische Sensoren
ermoglichen es, in einem einkanaligen System die Sicherheits-
kategorie PL e zu erreichen. Zum Beispiel kann der dynamische
berthrungslose Eden-Sensor, die Spot Lichtschranke und Not-
Halt-Taster (mittels Tina-Adaptern) von ABB eingesetzt werden.
Selbst mechanische Schalter kdnnen mit Hilfe der Tina-Adapter
von ABB an Vital angeschlossen werden.

Vital ist ein kleines elektronisches Sicherheitsmodul, das mehrere
Sicherheitskomponenten dynamisch Uberwacht. Die abnehmba-
ren Kontaktbldcke von Vital vereinfachen Anschluss, Fehlersuche
und Modulaustausch. Vital und andere Sicherheitskomponenten

koénnen mit Standardkabel und Kabel mit M12-Steckern zusam-

mengeschaltet werden.

— Dynamischer Sicherheitskreis entspricht PL e, gemaB EN ISO 13849-1

— Unterstutzt groBe Kabellangen

— Manuell Uberwachte oder automatische Rickstellung
— Zwei SchlieBer-Sicherheitsausgange

— Abnehmbare Kontaktbldcke

— LED-Anzeige von: Spannngsversorgung, dynamischem Signal und Ausgangen

— Informationsausgang mit zwei Funktionen
— Kosteneffektive Kabelflihrung/Anschlisse
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Wie funktioniert ein dynamischer Kreis von Vital?

Der Eden-Sensor ‘ ’,%-"" S

, fa "'.
. o .= 42z
Uberwacht, dass die = %= &

Taren geschlossen
sind

I

Smile Tina
Not-Halt-Taster
zum Anhalten der
Maschinen in einer
Gefahrensituation

Lichtvorhang Focus
Verhindert Durchgang
mit integrierter Muting-
Funktion

Das dynamische Signal besteht aus einem Rechtecksignal
das durch den Sicherheitskreis Gbertragen wird. Das Signal
wird an jeder Sicherheitskomponente invertiert und wird
200-mal pro Sekunde durch Vital oder Pluto iberwacht.

Das dynamische Signal wird als einzelner Kanal in der ganzen
Schutzeinrichtung des gleichen Sicherheitskreises zwischen den
Eingangsklemmen T1 und R1 Ubertragen. Wenn eine Schutzein-
richtung unterbrochen wird, wird das dynamische Signal nicht
Ubertragen, was durch Vital erkannt wird und zur Unterbrechung
seiner sicheren Ausgénge flhrt. Auch Kurzschllsse Uber einer
Schutzeinrichtung werden erkannt, da das Signal in jedem Sen-
sor invertiert wird (die Schutzeinrichtung ist dann OK),

wahrend Vital ein korrekt invertiertes Signal zum richtigen
Zeitpunkt erwartet. In diesem Fall sind eine gerade Anzahl von

I_l \
Not-Halt-Taster Inca Tina

Zum Anhalten der Maschine im
Gefahrenfall

Sicherheitsmodul Vital
Uberwacht die Sicherheits-
sensoren in Reihe gemaB
PL e EN ISO 13849-1.

Sensoren an den Sicherheitskreis angeschlossen, was bedeutet,
dass das dynamische Signal eine gerade Anzahl von Malen
invertiert wurde, wenn es von Vital ausgewertet wird. Dies wird
durch die Eingangs-Anschlussklemmen S1 und B1 bestimmt,
die miteinander verbunden sind. Bei einer ungeraden Anzahl von
angeschlossenen Sensoren ist die Verbindung von S1 nicht
erforderlich. Da das Signal von Vital bei jedem Impuls ausge-
wertet wird, d.h. mehr als 200-mal pro Sekunde, werden Fehler
und Kurzschlisse innerhalb von wenigen Millisekunden erkannt.
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Sicherheitsmodul
Vital TOV Nord - Vital 1 @,us C€

TUV Rheinland - Vital 2 und 3

- \ollsténdiges Sicherheitssystem
basierend auf dynamischem
Sicherheitskreis.

Merkmale:

— Einfache Installation

— Flexibel

— Kostenglnstig

— Anzeige fur Fehlerbehebung
(Vital 2 und 3)

— Eine Vielzahl von Sicherheits-
sensoren kann an den Kreis
angeschlossen werden

— Mehrere sichere Ausgange

— Informationsausgang

— Ausgange mit Abfallverzégerung

Vital basiert auf einem einkanaligen Sicherheitskonzept, bei dem mit einem einzigen (Vital 2 und 3)

Sicherheitsmodul mehrere Sicherheitssensoren in Reihe geschaltet und Gberwacht

werden kénnen. Von Vital wird ein dynamisches Signal durch alle angeschlossenen

Sensoren gesendet und dann an Vital zurlickgegeben, wo dann das empfangene

Signal ausgewertet wird. Da jeder Sicherheitssensor das Signal invertiert, ist es

madglich, Kurzschlisse oder Fehler in einem der Sensoren zu entdecken. Vital ist fur

den Einsatz mit ABB Eden-Sensoren, Tina-Komponenten und Lichtschranken Spot
oder &hnlichen Produkten ausgelegt. Vital 2 und 3 sind beides Sicherheitsmodule
mit zwei sicheren Eingangskreisen und zwei Abschaltkreisen, wobei sich die beiden

Modellen nur bei der Eingangskonfiguration unterscheiden.
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Vital 1 Sicherheitsmodul

— Bis zu 30 Sensoren kdnnen an den-
selben dynamischen Sicherheitskreis
angeschlossen werden

Dynamischer
Kreis 1

Vital 2 Sicherheitsmodul

— Zwei Sicherheitskreise werden durch
eine Einheit Gberwacht

— Einfaches System mit umfangreicher
Funktionalitat

— Bis zu 10 Sensoren kénnen an jeden
dynamischen Sicherheitskreis ange-
schlossen werden

— Abschaltkreis 2 kann abfallverzdgert
eingestellt werden

— Drei verschiedene Betriebsarten

Dynamischer Dynamischer
Kreis 1 Kreis 2

Vital 3 Sicherheitsmodul

— Zwei Sicherheitskreise werden durch
eine Einheit Uberwacht

— Gerate mit zweikanalig 6ffnenden
Kontakten k&nnen an einen Kreis
angeschlossen werden

— Einfaches System mit umfangreicher
Funktionalitat

— Abschaltkreis 2 kann abfallverzdgert
eingestellt werden

— Drei verschiedene Betriebsarten

Kontakt- Dynamischer
Kreis 1 | | Kreis 2

(t
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L B1(+) %m x4

Der manuell Uberwachte Ruckstellkon-

takt, der am Eingang X1 angeschlossen
ist, muss geschlossen und dann geoff-

net werden, um die Relaisausgange zu

aktivieren.

éB1(+) %X1 bX4

Automatische Rlckstellung ist gewahlt,
wenn B1, X1 und X4 verbunden sind.
Die Relaisausgange werden dann zur
gleichen Zeit wie die Eingange aktiviert.

TEST

Schitze, Relais und Ventile kédnnen
Uberwacht werden, indem man 'Test'-
Kontakte zwischen B1 und X1 an-
schlieBt. Sowohl manuell Uberwachte
als auch automatische Ruckstellung
kdénnen verwendet werden.

Vital 1 hat zwei SchlieBer-Sicherheitsaus-
gange (2 NO). Um die Ausgangskontakte
zu schitzen, wird empfohlen, die (indukti-
ven) Lasten zu kompensieren, indem man
entsprechend gewahlte Varistoren, Dioden
usw. einbaut. Dioden sind der beste
Schutz gegen Funkenbildung, erhéhen
allerdings die Abschaltzeit der Last.

Eine gerade Anzahl von Bausteinen in
Reihe (Eden + Spot + Tina) erfordert eine
Verbindung zwischen B1 und S1. S1 wird
bei einer ungeraden Anzahl von Einheiten
nicht angeschlossen.

Siehe untenstehende Zeichnung Abbildung
A und andere Beispiele in dem Buch.
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+24V

Vital 1 hat einen Schaltrelais-Ausgang zur
Information. Die Funktion wird durch einen
DIP-Schalter bestimmt.

Die DIP-Schalter-Position 1 (Ausgangspo-
sition) ist der Informationsausgang Y14,
der intern wie folgt an 0 V und +24 V
angeschlossen ist:

— Y14 wird intern auf O V (B2) gesetzt,
wenn Vital 1 nicht rlckgestellt wurde.

— Y14 wird intern auf +24 V (B1) gesetzt,
wenn Vital 1 rlickgestellt wurde.

In der DIP-Schalter-Position 2 (der Zweck
der Funktion ist der Start/Neustart-Block,
RES) ist der Informationsausgang Y14
intern wie folgt an O V und +24 V ange-
schlossen:

— Y14 wird intern auf O V (B2) gesetzt,

wenn die dynamische Sicherheits-
schleife gedffnet ist oder wenn die
dynamische Sicherheitsschleife ge-
schlossen ist und Vital 1 rlickgestellt
wurde.

— Y14 wird intern auf +24 V (B1) ge-

setzt, wenn die dynamische Sicher-
heitsschleife geschlossen ist, aber Vital
1 nicht rlckgestellt wurde (RES).



Vital 1

2TLA020052R0000

EN ISO 13849-1
EN 62061
|IEC/EN 61508-1...7

“PLe/Kat. 4
‘sIL3
!

£2,74x10°

rau

Vital, A1-A2
Von Vital zu Sensoren/Bausteinen,

12209
£24V DC £15%
24VDC

In die Stromversorgung zu Al sollte
eine externe Sicherung eingebaut

werden

[3AT

bei Nennspannung an X1

DC-Versorgung, Nennspannung
(ohne Last)

DC-Versorgung, Nennspannung
(mit max. Lagt)

150 Ohm

3w

8w

Ausgangssignal

Versorgungsspannung fir Riickstell-
Eingang
Rickstell-Strom

Minimale Kontakt-SchlieBzeit fur

(+24VDC
£30 mA max. (Impulsstrom 300 mA

wahrend KontaktschlieBung)

:160 ms

Gerade Anzahl von Sensoren (Eden + Spot T/R + Tina) erfordert eine Verbindung

zwischen B1 und S1. S1 st bei einer ungeraden Anzahl von Sensoren nicht

angeschlossen.

Max. Anzahl von Eden/Tina zu Vital 1

130

Max. Gesamt-Kabellange zu Eden/Tina§ 1000 m

Max. Anzahl von Spot T/R zu Vital
Max. Gesamt-Kabellange zu Spot T/R

Bis zu 6 Paare
600 m

Maximale Anzahl von Bausteinen variiert in Abhéngigkeit von der Installation und des
Kabelquerschnitts. Weitere Informationen bieten die Beispiele in diesem Kapitel.

Beim Einschalten
Beim Aktivieren (Eingang-Ausgang)
Beim Deaktivieren (Eingang-Ausgang)

<65 ms
<40ms
<48 ms

Eingangssignal

SchlieBer
Max. Schaltvermégen, ohmsche Last

Mindestlast

Kontaktwerkstoff

Mechanische Lebensdauer
Externe Sicherung (EN"€'5‘0947-5-1)

2
| 6A/250 V AC/1500 VA/150W

10 mA/0V

| AgCdO

107 Schaltspiele
63AcderdAge

Y14 —(OV)
+24V)

Zeigt an, dass Vital nicht riickgestellt ist
Zeigt an, dass Vital rlickgestellt ist

On
T R
nun +a

: Dauerlicht: Spannungsversorgung OK,
i Blinkendes Licht: Unterspannung oder

Uberlast.

200 mA (Interne automatische Sicherung)

T: Signal Ausgang OK. R: Signal Eingang OK.

DIN-Schienenmontage
Betriebstemperaturbereich

35 mm DIN-Schiene

-10°C bis + 55°C

Max. Schrauben-Anzugsmoment
Max. Anschlussfléache:
Massivleiter
Leiter mit Steckkontakt

1Nm

x4 mme/ 2x1,5 mm?/ 12AWG

1x2,5 mm?/ 2x1 mm?

Gehéuse
Kontaktblécke

| IP40 IEC 60529

IP20 IEC 60529

EN 62061, EN 60204-1, [EC 60664-1,
EN 61000-6-2,

EN 61000-6-4 EN 60947-5-1,

EN ISO 14119, EN 61496-1,

|IEC/EN 61508-1...7

EN ISO 12100, EN 954-1, ENISO 13849-1.,““

: Zeigt an, dass die Ausgangsrelais aktiviert

¢ worden sind

4 kVv/2 DIN VDE 0110

Kontaktblécke sind abnehmbar

(ohne dass die Kabel gel6st werden miissen)
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Anschlussbeispiele von Sicherheitsbauteilen an Vital 1

EMERGENCY STOP
SMILE 11EA TINA/INCA TINA
5 3w
ﬁm T[2[3]+ e
+n-v RESET
RESET —|n|m|e]|o
RESET 3
TEST INFO
o HUHHEE e
V1
M
S
mand 11T . : Supply Supply '—1 |
A1 A2 ST Bt TI B2 Ri X1 X4 Y14 Al A2 51 B1 T182 Ry X1 X4 Y14
. Roset A A2 Stog TiBz R1X1 X4 yie Al A2 Test/Auto
Test + Reset

Test/Auto
C) Emergency stop with TINA2A and autom. reset.

B)EDEN with manual reset F)Emon;oncy stop with SMILE TINA and autom. reset
Test/Autol
24v0C Reset
Type: VITAL 1 JOKAB SAFETY

\I1_ \I1_ nHIB‘

2 | \2
TRANSMITTER RECEVER
3 14 23 24 vi4 Info SPOT..T SPOT..R EM
ShRSreTEn (=P (=]
3w PLC
12 |3 |4 1 |2 |3 ‘l
sl ]

_I
I
A:A_Z s1 81 T1 B2 R1 X1 X4 |
I
I
I
I
I
I
|

S |

A EDEN with manual reset and
monitoring of external contactors/reloys

Supply Supply 11
f'l A2 stBl Tt B2 Ri 1 X4 Y14 A a2 st 1 1182 RIXI X4 Y14 M12 Connector/Cable
3 9 N Test - Test/Auto Pin 1 = b
*)NOTE: Aways use tronsient suppressors, e.g. VDR's! D)) Sefety Ushtoeam SPOT with manual reset Roset Reset Pin 2 = white'  in
ot Refr to the Vol 1 E) ston with TINASA and autom. reset P %2 bedk weut
manual internal Emergency P INASA and autom. reset. =
configurotion when used Pin & = grey 1 info

together with the light beam
Spot 10/35

Anschluss von Bausteinen und Kabellangen zu Vital 1

CONNECTION EXAMPLE VITAL1 SOLUTIONS

CABINET

@L Q= @
@O ®

CABINET CABINET

A. @
O,

VITAL

r
I
I
I
I
I
1
I
I
1
I

)

54
L____é‘\:____
-
Ok
¢
&
®

]

= ADAM AND EVA
@ ®= TRANSMITTER /RECEIVER SPOT

@= EMERENCY STOP ®
= TINA 1
@= SAFETY SWITCH T2 = ™A 2

@ T9= TNA 3 Moy 2 oW
= SAFETY STRIP/MAT 2 _
/ = TINA 6 i Y CONNECTOR M12—3A

¥
@: LIGHTCURTIAN /GRID = TINA 4/8 B MRE —~— = CABLE
=

FE= Y CONNECTOR M12-3B
@= EMERENCY STOP SMILE TINA/INCA TINA

M‘ILE

HH3400A2
INFORMATION IS AVAILABLE VIA CABLE FROM EACH SENSOR IN

EX. @ AND @
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GemaB PL e (EN ISO 13849-1) ist der Anschluss von Sensoren/
Anpassungsgeraten im Vital-Sicherheitskreis entsprechend den An-
schlussbeispielen vorzunehmen.

G

Verwenden Sie getrennte Anschlusskabel von jedem Sensor/Anpassungs-
gerét zum Vital-Sicherheitsmodul. Verbindungen untereinander sind iber
geeignete Anschliisse im Schaltschrank auszufiihren.

&>

Verwenden Sie Tina4A/Tina8A Kontaktbldcke zur Vereinfachung des
Anschlusses extern montierter Sensoren/Anpassunggerate. Nur TinadA/
Tina8A Kontaktbldcke dirfen verwendet werden. Die Verwendung
irgendwelcher anderer Kontaktbldcke erflllt nicht die Sicherheitskreis-
Anforderungen.

GO
Verwenden Sie M12-3A und M12-3B 'Y’-Stecker, um Sensoren in Reihe
oder parallel zu schalten.

Zur Festlegung der Anzahl anschlieBbarer Sensoren/Anpassungsgeréte
an einen Vital 1 Baustein ist zu berlcksichtigen, dass 1 (ein) Spot

T/R 5 (funf) Eden- oder Tina-Bausteinen entspricht. Parallel geschaltete
Bausteine entsprechen einem Baustein. Die folgenden Beispiele dienen
als Orientierungshilfe fir mogliche Konfigurationen und Kabellangen
geeigneter Kabel.

GO

Bis zu einer Gesamtlange von 1000 Meter (0,75 mm? oder 0,34 mm?
Leiter) kédnnen in diesem Beispiel an die Sensoren/Bausteine ange-
schlossen werden. Der Anschluss entspricht 9 Eden- oder Tina-Bausteinen.

Maximal 30 Eden- oder Tina-Bausteine konnen an den Vital 1 Baustein
angeschlossen werden, mit einer maximalen Kabellange von 500 Metern
(0,75 mm? Leiter) oder 300 Metern (0,34 mm? Leiter).

D

Bis zu 600 Meter (0,75 mm? Leiter) zu Tina 8A und 10 Meter Kabeltyp
M12-C1012 (0,34 mm?) zu jedem Sensor/Baustein, der an Tina 8A
angeschlossen ist. Dieses Anschlussbeispiel entspricht 17 Eden- oder
Tina-Bausteinen.

Maximal 3 Tina 8A Bausteine, entsprechend 27 Eden-/Tina-Bausteinen
(=3 x 8 an Tina 8A angeschlossen + 3 Tina 8A) kbnnen an ein Vital 1
mit einer Gesamtkabelldnge von 600 Metern (0,75 mm?) angeschlossen
werden. Bis zu 6 Tina 4A Bausteine kdnnen an ein Vital 1 (entsprechend
30 Eden-/Tina-Bausteinen) angeschlossen werden, mit einer Gesamtka-
bellange von 600 Metern (0,75 mm?) zu Tina 4A.

€
Entweder 2 x 500 Meter Kabel (0,75 mm?) vom Schaltschrank und
10 Meter Kabel (0,34 mm?) zu jedem Sensor/Baustein oder 2 x 10 Meter
Kabel (0,75 mm? vom Schaltschrank und 200 Meter Kabel (0,75 mm?) zu
jedem Sensor/Baustein. Der Anschluss entspricht 16 Eden- oder Tina-
Bausteinen.

Insgesamt kénnen bis zu 30 Eden-/Tina-Bausteine mit einer maximalen
Kabellange von 1000 Metern (0,75 mm?) oder 400 Metern (0,34 mm2) an-
geschlossen werden. Wenn die Stromversorgung nur von einer Richtung
erfolgt (von einem Ende des Netzwerks), verringert sich die Gesamtkabel-
lange auf ca. 300 Meter (0,75 mm2) und 100 Meter (0,34 mm2).

Sensoren kénnen in vielfaltiger Weise angeschlossen werden. Nach-
stehend finden Sie einige Empfehlungen fr eine bessere und stabilere
Verbindung. Die Empfehlungen sind allgemeinguiltig, gelten aber ins-
besondere fur Tina 4A und Tina 8A Bausteine.

— SchlieBen Sie in der Schleife niemals mehr Sensoren als empfohlen
an.

- Verwenden Sie moglichst ein Schaltnetzteil, das stabile 24 V DC liefern
kann.

- Verwenden Sie im Sensorsystem so kurze Kabel wie moglich.

— Beim Anschluss eines Tina 4A oder Tina 8A Bausteins darf die Span-
nungsversorgung an der Anschlussklemme (direkt am Baustein) nicht
Kleiner als 20 Volt sein.

- Verwenden Sie ein abgeschirmtes Kabel aus dem Gerategehause,
vorzugsweise 0,75 mm? oder dicker, und erden Sie es an einem Ende,
beispielsweise am Gerategehduse, nicht aber an beiden Enden.

- Flhren Sie die Signalleitungen nicht in der Nahe von Starkstromkabeln
oder in der Nahe von Geraten, die starke Interferenzen abgeben, wie
beispielsweise Frequenzumrichter flr Elektromotoren.

- SchlieBen Sie niemals unnotige Ersatzkabel an.

- Wenn M12-3B zum Anschluss einer parallelen Schleife verwendet
werden, bei der die Versorgung der Sensoren aus zwei Richtungen
erfolgt, muss die Schleife so kurz wie moglich gehalten werden. Dies
liegt daran, dass die nicht verwendeten Leiter auch angeschlossen
sind, wodurch sich die kapazitive Last erhéht und die Stabilitat des
Systems reduziert wird.
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Vital 2

Vital 2 ist ein Sicherheitsmodul, das Funktionalitat mit der schnellen und einfachen Installation von
Sicherheitssensoren kombiniert. Mit zwei sicheren Eingangskreisen und zwei verschiedenen Ab-
schaltgruppen bietet Vital 2 die Méglichkeit, kleinere Maschinen-Sicherheitssysteme vollstandig zu
steuern, flir die sonst eine programmierbare Steuerung oder mehrere Sicherheitsrelais erforderlich
gewesen wéren. Wie die beiden Abschaltgruppen durch die Eingangskreise gesteuert werden, ist
davon abhéngig, welche der drei Betriebsarten gewahlt ist (siehe Wahl der Betriebsart).

Eingangskreis 1

Ein dynamischer Sicherheitskreis, in dem ABB Sicherheitssensoren wie Eden, Tina und Spot prob-
lemlos in Reihe geschaltet werden kdnnen. Bis zu 10 Eden- oder Tina-Geréte

konnen pro Eingangskreis in Reihe geschaltet werden.

Eingangskreis 2
Die gleiche Funktion wie Eingangskreis 1.

Abschaltkreis 1
Ein sicherer Relaisausgang mit redundanten SchlieBern (2 NO) und ein sicherer redundanter
Transistor-Ausgang mit einer Ausgangsspannung von -24 V DC.

Abschaltkreis 2

Ein sicherer Relaisausgang mit redundanten SchlieBern (2 NO) und ein sicherer redundanter
Transistor-Ausgang mit einer Ausgangsspannung von -24 V DC. Zusétzlich enthélt der Abschalt-
kreis 2 einen nicht-sicheren Transistor-Ausgang mit einer Ausgangsspannung von +24 V DC zur
Information. Der Abschaltkreis kann mit einer Zeitverzégerung von 0 bis 1,5 s eingestellt werden.

Auswahl der Betriebsarten

Vital 2 kann konfiguriert werden, um in einer der drei Betriebsarten M1, M2 oder M3 zu arbeiten.
Die Auswahl der Betriebsarten erfolgt durch Verbinden der Anschliisse M1, M2 oder M3 an +24 V.
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Eingangskreis 1 steuert Abschaltkreis 1, und Eingangskreis 2
steuert Abschaltkreis 2.

Eingangskreis 1 schaltet alle Ausgange ab, und Eingangskreis 2
schaltet nur den Abschaltkreis 2.

Eingangskreis 1 und Eingangskreis 2 arbeiten parallel und steuern
alle Ausgange. Ruckstellung/automatische Rickstellung 1 setzt
beide Eingangskreise zurlick (Ruckstellung/automatische Riick-
stellung 2 wird nicht verwendet).

Input function 1

Input function 2

1. 2.
Safety * H Safety + H
sensors sensors
e Test\ % Test\ %
@ @
| L ~ 2
- Q Q
c = c =
& | 3 & | 3
Reset 1 B Reset 2 ]
g 3| g 9 a g| °
s © s ©
o » w »
|11 [R1 |Re X1 | xa | | R12 X11_| x14
l M2
Input & reset logic |
M
Off delay o
0..1.5s
| 05s
| 10s
Al |A2 Q2 i at Q13 Q12 1L Qn
Non safe
R —
+24V 0V Output group 1 Output group 2
Input function 1 Input function 2
1.
Safety - +
sensors
N~ —rD Test B 5
@ @
| e <
- e} )
c L L
& | El 3
g - °E>| Reset 1 E §
° 2 o} ©
o w %] 2]
I Rt |Ro X1 |xa 11| x14
OR
Input & reset logic Input & reset logic M1
M2 .
l M3
Off delay
| 0..1.5s s,
| 10s
| +24V -24V } l
Al Q13 Q12 1L Qi1
Non safe
v
+24V 0V Output group 1 Output group 2
Input function 1 Input function 2
+
3|
@
o
2|
35
)
kel
K
o)
o)
X4 X11_ X14
o
[ .

Input & reset logic

Off delay
0..1.5s

>

]

|A1
—_—
+24V 0V Output group 1

Q13 Q2 1L Qi
Non safe
Output group 2
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Abhangig vom Eingangskreis und der Anzahl der Sensoren, die mit dem Sicherheitskreis verbunden sind (gerade

T R1 R2
oder ungerade), wird das dynamische Signal zwischen verschiedenen Anschllissen angeschlossen; .
by
N
L
Eine dynamisches Signal wird von T1 Ubertragen, und abhangig von der Anzahl von Sensoren in dem Sicherheitskreis é
wird das Signal zurlick zu R1 (ungerade Anzahl von Sensoren) oder R2 (gerade Anzahl von Sensoren) verbunden. T R11 R12

Eine dynamisches Signal wird von T11 Ubertragen, und abhangig von der Anzahl von Sensoren in dem Sicherheitskreis wird das Signal zuriick zu R11
(ungerade Anzahl von Sensoren) oder R12 (gerade Anzahl von Sensoren) verbunden.

Die sicheren Transistor-Ausgange Q2 (Abschaltkreis 1) und Q12 (Abschaltkreis 2) haben eine Ausgangsspannung
von -24 V. 24V

schalteten Lasten sollten mit Funkenléschgliedern ausgestattet werden, um die Ausgénge zu schitzen. Die richtige
Auswahl der VDR-Schaltung, RC-Schaltung oder Diode wird empfohlen.
Beachten Sie, dass die Diode die Abschaltzeit der Last verlangert.

Q2
Q12
Die sicheren Relais-Ausgange, schalten zwischen 1L-Q1 (Abschaltkreis 1) und 11L-Q11 (Abschaltkreis 2). Die ge- g

+24V
Q13

Der nicht-sichere Transistor-Ausgang Q13 ist high (+24 V), wenn die Ausgénge von Abschaltkreis 2 aktiv sind. Die Funktion ist daher abhéngig von der
gewdhlten Betriebsart (siehe Auswahl der Betriebsart).

oV

Es gibt zwei separate Rickstell-Funktionen; Rickstellung 1 und Ruckstellung 2. Die Funktion dieser ist abhéngig
von der gewahlten Betriebsart (siehe Auswahl der Betriebsart). Rickstellung 1 und Ruckstellung 2 kdnnen mittels 24V X1 X4

automatischer Riickstellung 1 und automatischer Riickstellung 2 des Eingangs fiir die manuelle oder automatische xnoooxe
Ruckstellung unabhéngig voneinander konfiguriert werden.

+24 V X1 X4

X11 X14

Zur manuellen Rickstellung muss ein Drucktaster zwischen X1 (Ruckstellung 1) oder X11 (Riickstellung 2) und +24 V angeschlossen werden.
Zu Uberwachende Kontakte von externen Schiitzen sind in Reihe mit dem Drucktaster anzuschlieBen. Bei der manuellen Riickstellung dienen X4 (fir
Rickstellung 1) und X14 (fur Rickstellung 2) als Ausgang zum Riicksetzen der Kontrollleuchten.

Zur automatischen Ruckstellung missen X1 und X4 (Automatische Riickstellung 1) oder X11 und X14 (Automatische Rickstellung 2) an +24 V an-
geschlossen werden. Zu Uberwachende Kontakte von externen Schiitzen missen zwischen +24 V und X1 (Automatische Riickstellung 1) oder X11
angeschlossen werden (Automatische Riickstellung 2). Falls keine Kontakte von externen Schiitzen Uberwacht werden sollen, missen X1 und X11 an
+24 \V angeschlossen werden.

Durch AnschlieBen der Eingénge 0.5 s und 1.0 s an +24 V kann am Abschaltkreis 2 eine Ausschaltverzégerung eingestellt werden. Da das System
bindr ist, werden die Zeitwerte der Eingange addiert und ergeben so die gesamte Verzogerungszeit.

%) % %) ﬂ %) & % %] m

+24 V 0.5s 1.0s +24 V 0.5s 1.0s +24 V 0.5s 1.0s +24 V 0.5s 1.0s

Keine Verzégerung 0,5 s Verzégerung 1,0 s Verzégerung 1,5 s Verzégerung
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2TLA020070R4300
EN ISO 13849-1 PL e/Kat. 4
EN 62061 S
IEC/EN 61508-1...7 ST
EN 954-1 i Kat. 4
Relaisausgang 2,00 x 10°
Halbleiterausgang £ 1,50 x 10°

i Grau

13909

£ 24V DC +15%
Eine externe Sicherung muss in Reihe
mit der Spannungsversorgung an At ;
angeschlossen werden 6A
bei Nennspannung an X1 150 Ohm
Stromaufnahme gesamt 300 mA
Dynamisches Ausgangssignal T

Dynamisches Eingangssignal

R1 (ungerade Anzahl von Sensoren in
einem Kreis)
R2 (gerade Anzahl von Sensoren in einem

Dynamisches Ausgangssignal
Dynamisches Eingangssignal

Kreis)

T
R11 (ungerade Anzahl von Sensoren in
einem Kreis)

R12 (gerade Anzahl von Sensoren in

einem Kreis)
Spannung an X1/X11 wenn zurlick- ‘
gesetzt +24 V DC
Ruckstell-Strom 30 mA (300 mA Spitze wéahrend Kontakt-
schlieBung)
Minimale Kontakt-SchlieBzeit flr
Rickstellung 80 ms
Max. Anzahl von Eden-/Tina-Baustei-
nen pro Eingangskreis 10
Max. Gesamt-Kabellange (abhangig %
von der Anzahl der Eden-/Tina- :
Bausteine) 500m
Max. Anzahl von Lichtschranken (Spot
T/R) pro Eingangskreis
Spot 10 1
Spot 35 3
Max. Gesamt-Kabellange (abhangig
von dgr Anzahlﬂder Spot‘T/R) 100 m

Maximal Anzahl von Bausteinen variiert in Abhangigkeit von der Installation und des

Kabelquerschnitts. Weitere Informationen bieten die Beispiele in diesem Kapitel.

Relais-Ausgang (Q1, Q11)

L 15-24ms

Sichere Transistor-Ausgénge

(@2,Q12) 11-20ms
Nicht-sicherer Transistor-Ausgang :

Q2,Q12) 11-20ms
Anzahl der Ausgange i 2 SchlieBer
Max. Schaltleistung, ohmsche Last { BA/250 V AC

Max. Schaltleistung, induktive Last

C AC-12: 250 V/1,5 A

AC-15: 250 V/1,5 A
DC-12: 50 V1,5 A

Anzahl der Ausgéange
Ausgangsspannung (Nennspannung)
Ausgangsspannung (mit Last)

Max. Last

Ausgang -0V
Ausgang - +24 V

DC-13: 24 V/1,6 A

v

| > 22V bei 800 mA/24 V
Spannungsversorgung

£ 23,3V bei 150 mA/24 V
Spannungsversorgung
800 mA

Ja
i Normal (nicht garantiert)

Ausgangsspannung (Nennspannung)

424V DC

Max. Last

DIN-Schienenmontage

S1A

© 35 mm DIN-Schiene

Max. Schrauben-Anzugsmoment
Max. Anschlussfléche:
Massivleiter
Leiter mit Steckkontakt

-10°C bis + 56°C
“1Nm

© x4 mme/ 2x1,6 mme/ 12AWG
£ 1x2,5 mm?/ 2x1 m?

Luft- und Kriechstrecke

Gehause
Kontaktbldcke

 4KV/2 DIN VDE 0110

| IP40 IEC 60529
© IP20 IEC 60529

ENISO 13849—1/EN 9541, éN ISO
13849-2, EN 62061, EN 61496-1, EN

574, EN 692, EN 60204-1, EN 50178,

EN 61000-6-2, EN 61000-6-4, EN 61000-
4-, |[EC/EN 61508-1...7

2

“' 2999

i

Kontaktblécke sind abnehmbar (ohne dass die Kabel gelést werden miissen)
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Vital 3

Vital 3 ist ein Sicherheitsmodul, das Funktionalitat mit der schnellen und einfachen Installation von
Sicherheitssensoren kombiniert. Mit zwei sicheren Eingangskreisen und zwei verschiedenen Ab-
schaltgruppen bietet Vital 3 die Méglichkeit, kleinere Maschinen-Sicherheitssysteme vollstandig zu
steuern, flir die sonst eine programmierbare Steuerung oder mehrere Sicherheitsrelais erforderlich
gewesen wéren. Wie die beiden Abschaltgruppen durch die Eingangskreise gesteuert werden, ist
davon abhéngig, welche der drei Betriebsarten gewahlt ist (siehe Wahl der Betriebsart).

Eingangskreis 1

Ein zweikanaliger Sicherheitskreis ausgelegt fur ¢ffnende Kontakte, z.B. den zweikanaligen Not-
Halt-Taster oder den Sicherheitsschalter JSNY5 von ABB. An einem Kanal wird das dynamische
Signal, an dem anderen statische +24V DC angeschlossen.

Eingangskreis 2

Ein dynamischer Sicherheitskreis, in dem ABB Sicherheitssensoren Eden, Tina und Spot problem-
los in Reihe geschaltet werden kénnen. Bis zu 12 Eden- oder Tina-Gerate kénnen pro Eingangs-
kreis in Reihe geschaltet werden.

Abschaltkreis 1
Ein sicherer Relaisausgang mit redundanten SchlieBern (2 NO) und ein sicherer redundanter
Transistor-Ausgang mit einer Ausgangsspannung von -24 V DC.

Abschaltkreis 2

Ein sicherer Relaisausgang mit redundanten SchlieBern (2 NO) und ein sicherer redundanter
Transistor-Ausgang mit einer Ausgangsspannung von -24 V DC. Zusétzlich enthélt der Abschalt-
kreis 2 einen nicht-sicheren Transistor-Ausgang mit einer Ausgangsspannung von +24 V DC zur
Information. Der Abschaltkreis kann mit einer Zeitverzégerung von 0 bis 1,5 s eingestellt werden.

Auswahl der Betriebsarten

Vital 3 kann konfiguriert werden, um in einer der drei Betriebsarten M1, M2 oder M3 zu arbeiten.
Die Auswahl der Betriebsarten erfolgt durch Verbinden der Anschliisse M1, M2 oder M3 an +24 V.
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Betriebsart M1 -
Separate Funktion Vital 3

Eingangskreis 1 steuert Abschaltkreis 1, und Eingangskreis 2
steuert Abschaltkreis 2.

Betriebsart M2 -
Eingang 1, Masterfunktion Vital 3

Eingangskreis 1 schaltet alle Ausgange ab, und Eingangskreis 2
schaltet nur den Abschaltkreis 2 ab.

Betriebsart M3 -
Parallelfunktion Vital 3

Eingangskreis 1 und Eingangskreis 2 arbeiten parallel und steuern
alle Ausgange. Ruckstellung/automatische Ruckstellung 1 setzt
beide Eingangskreise zurlick (Rickstellung/automatische Rick-
stellung 2 wird nicht verwendet).

Input function 1

HER
_I_\ + +

Input function 2

Safety
sensors
I— —_ —I Test\ 3 _|‘D Test\ 3
@ @
2 2
b ) N )
< £ < £
& s & I 2
; i i Reset 1 3 ; 5l Reset 2 K]
5| & & i &
IT1 st [s2 X1__|x4 | R12 X1 x14
| .
M2
Input & reset logic | Input & reset logic
M3
Off delay
0..1.5s
| 05s
| ) 10s
é-zw) l | +24V E-zw ) l
Al A2 Q2 1L Q1 Q13 Q2 1L Q11
Non safe
—V— v
+24V 0V Output group 1 Output group 2
Input function 1 Input function 2
T 2
—_— I—\ H H Safety + +
sensors
|_ J— _, Test | —rD Test )
@ @
s 2
b o 9
< E E
A © ©
E < o Reset 1 g =| Reset 2 E
5 § & 9 fir &
IT [s1 |s2 X1_|xa L1 [Ri1 [R12 X11_| x14
Input & reset logic Input & reset logic M1
| Mz,
M
Off delay 3
| 0..1.5s 05,
| 10s
Al [A2 Q13 Q12 1L Qi
Non safe
+24V 0V Output group 1 Output group 2
Input function 1 Input function 2
*L\1A
I
|_ — _, Test B
3
L
- ]
< £
a3 3
a «| m| Reset1 E
| = ©
ol © o]
|71 [s1 |s2 x1 X11__X14
Two channel logic
M1
Input & reset logic 2
Off delay sy
0..1.5s 05,
) 10s
\ | +24V Ezw ] |
A2 Q@ 1L at Q13 Q12 1L an

F

+24V 0V Output group 1

Non safe

Output group 2
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Abhéngig vom Eingangskreis und der Anzahl der Sensoren, die mit der Sicherheitsschleife verbunden sind T s1 52
(gerade oder ungerade), wird das dynamische Signal zwischen verschiedenen Anschllissen angeschlossen;

|
|
Einer der beiden 6ffnenden Kontakte ist zwischen T1 und S1 (dynamisches Signal) angeschlossen. Der zweite é
6ffnende Kontakt ist zwischen +24 V und S2 (statisches Signal) angeschlossen. ™ R rz

Eine dynamisches Signal wird von T11 Ubertragen, und abhangig von der Anzahl von Sensoren in dem Sicherheitskreis wird das Signal zuriick zu R11
(ungerade Anzahl von Sensoren) oder an R12 (gerade Anzahl von Sensoren) angeschlossen.

Die sicheren Transistor-Ausgange Q2 (Abschaltkreis 1) und Q12 (Abschaltkreis 2) haben eine Ausgangsspan- 24V
nung von -24 V. Q2

Q12
Die sicheren Relais-Ausgénge, schalten zwischen 1L-Q1 (Abschaltkreis 1) und 11L-Q11 (Abschaltkreis 2). Die w24V
geschalteten Lasten sollten mit Funkenldschgliedern ausgestattet werden, um die Ausgange zu schutzen. Die Qi3

richtige Auswahl der VDR-Schaltung, RC-Schaltung oder Diode wird
empfohlen. Beachten Sie, dass die Diode die Abschaltzeit der Last verlangert.

Der nicht-sichere Transistor-Ausgang Q13 ist high (+24 V), wenn die Ausgénge von Abschaltkreis 2 aktiv sind. Die Funktion ist daher abhé&ngig von der
gewdhlten Betriebsart (siehe Auswahl der Betriebsart).

oV
Es gibt zwei separate Riickstell-Funktionen; Rickstellung 1 und Riickstellung 2. Die Funktion dieser ist abhangig Fl m
von der gewahlten Betriebsart (siehe Auswahl der Betriebsart). Rickstellung 1 und Ruckstellung 2 kénnen v X MR -

mittels automatischer Ruckstellung 1 und automatischer Ruckstellung 2 des Eingangs flr die manuelle oder
automatische Ruckstellung unabhangig voneinander konfiguriert werden.

Zur manuellen Rickstellung muss ein Drucktaster zwischen X1 (Ruckstellung 1) oder X11 (Riickstellung 2) und +24 V angeschlossen werden.
Zu Uberwachende Kontakte von externen Schiitzen sind in Reihe mit dem Drucktaster anzuschlieBen. Bei der manuellen Riickstellung dienen X4 (fir
Ruckstellung 1) und X14 (fir Rickstellung 2) als Ausgang zum Riicksetzen der Kontrollleuchten.

Zur automatischen Ruckstellung missen X1 und X4 (Automatische Riickstellung 1) oder X11 und X14 (Automatische Rickstellung 2) an +24 V
angeschlossen werden. Zu Uberwachende Kontakte von externen Schiitzen missen zwischen +24 V und X1 (Automatische Riickstellung 1) oder X11
angeschlossen werden (Automatische Riickstellung 2). Falls keine Kontakte von externen Schiitzen Uberwacht werden sollen, missen X1 und X11 an
+24 V angeschlossen werden.

Durch AnschlieBen der Eingénge 0.5 s und 1.0 s an +24 V kann am Abschaltkreis 2 eine Ausschaltverzégerung eingestellt werden. Da das System
bindr ist, werden die Zeitwerte der Eingange addiert und ergeben so die gesamte Verzogerungszeit.

% @) % ﬁ %) & % %]

+24V 0.5s 1.0s +24 V 0.5s 1.0s +24V 0.5s 1.0s +24V 0.5s 1.0s

Keine Verzégerung 0,5 s Verzégerung 1,0 s Verzégerung 1,5 s Verzégerung
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{ 9TLA020070R4400 Sichere Transistor-Ausgénge i
r——— (@2 Q12) 11-20ms
EN ISO 13849-1 PL e/Kat. 4 Nicht-sicherer Transistor-Ausgang
EN 62061 SIL3 (@2 af2) f-20ms
IEC/EN 61508-1...7 SIL3
EN 954-1 Kat. 4 Anzahl der Ausgénge i 2 SchlieBer
) peemme Max. Schaltleistung, ohmsche Last 6A/250 V AC
Relaisausgang 2,00x10° Max. Schaltleistung, induktive Last AC-12: 250 V/1,5 A
Halbleiterausgang 1,50x10° AC-15: 250 V/1,5 A
) ) ors | DC-12: 50 V/1,5 A
s09 | DC-13: 24 V/1,5 A
24VDC418% o
"""""""""" Anzahl der Ausgénge 2
Eine externe Sicherung muss in Reihe Ausgangsspannung (Nennspannung) -24V
mit der Spannungsversorgung an At Ausgangsspannung (mit Last) > 22V bei 800 mA/24 V
angeschlossen werden 6A Spannungsversorgung
) v y """""""""" 23,3V bei 150 mA/24 V
bei Nennspannung an X1 150 Ohm Spannungsversorgung
: y H """""""""" Max. Last 800 mA
Stromaufnahme gesamt 300 mA
. 1 H - Ausgang -0V Ja
Ausgang - +24 V Normal (nicht garantiert)
Dynamisches Ausgangssignal i T B . Frm— "
Dynamisches Eingangssignal St
Statisches Eingangssignal (+24 V) S2 Ausgangsspannung (Nennspannung) +24V DC
) 2 ) H T Max. Last A
Dynamisches Ausgangssignal T11

Dynamisches Eingangssignal

R11 (ungerade Anzahl von Sensoren in
 einem Kreis)
R12 (gerade Anzahl von Sensoren in

DIN-Schienenmontage

Max. Schrauben-Anzugsmoment
Max. Anschlussflache:
Massivleiter
Leiter mit Steckkontakt

Luft- und Kriechstrecke

© x4 mme/ 2x1,5 mm? /12AWG
£ 1x2,5 mm?/ 2x1 m?

Gehause
Kontaktblécke

| 4KV/2 DIN VDE 0110

| IP40 IEC 60529
- P20 IEC 60529

einemKreis)
Spannung an X1/X11 wenn zuriick- ‘
gesetzt +24V DC
Rickstell-Strom 30 mA (300 mA Spitze wahrend Kontakt-
schlieBung)
Minimale Kontakt-SchlieBzeit fur :
RUcksteIIung ) 8O'Hrp‘§ """"""
Max. Anzahl von Eden-/Tina-Baustei-
nen pro Eingangskreis 2 10
Max. Gesamt-Kabellange (@bhangig
von der Anzahl der Eden-/Tina- :
Bausteine) 500m
Max. Anzahl von Lichtschranken (Spot
T/R) pro Eingangskreis 2
Spot 10 1
Spot 35 3
Max. Gesamt-Kabelldnge (abhéngig ;
100 m

von der Anzahl der Spot T/R)

EN ISO 13849-1/EN 954-1, EN ISO
13849-2, EN 62061, EN 61496-1, EN
574, EN 692, EN 60204-1, EN 50178,

EN 61000-6-2, EN 61000-6-4, EN 61000-

4-, IEC/EN 61508-1...7

Relais-Ausgang (Q1, Q11)

15-24'ms

Kontaktblécke sind abnehmbar
(ohne dass die Kabel gelést werden mis-
sen)
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Weshalb sollten Sie die Anpassungsgerate Tina verwenden?

Bis zu 30 Tina-Bausteine in !
Reihe ?

Tina 3A Tina 7A Tina 10A

Tina 2A

Tina 2B

Separate Anzeige fur
jede(n) angeschlossene(n)
Sicherheits-Schaltleiste,
-Schaltpuffer oder
Schaltmatte.

2

Tina 10 B/C

Tina 6A

Vital/Pluto Sicherheitskreis,
PL e, bei Verwendung von Tina-Anpassungsgeraten

Y e N S

Tina 5A ‘ Muting & Lampen-Uberwachung

Die Tina-Geréate passen Sicherheitssensoren mit mechanischen Kon-
takten wie Not-Halt-Taster, Schalter und Lichtgitter/-vorhdnge mit zwei
Ausgéngen an den dynamischen Sicherheitskreis in Vital und Pluto an.
Dies bedeutet, dass Pluto PL e gemaB EN ISO 13849-1 und SIL 3 gemaRB
EN 62061 und EN 61508 mit den angeschlossenen Sicherheitssensoren
und der Vital-/Pluto-Steuerung erfllllt. Beachten Sie, dass dynamische
Sicherheitssensoren von ABB wie z.B. Eden und Spot direkt ohne zwi-
schengeschaltete Tina-Gerate an den Vital-/Pluto-Kreis angeschlossen
werden kénnen.

Der Muting-Baustein Tina 5A wird zum Uberbriicken von Sicherheitssen-
soren in einem dynamischen Kreis verwendet und bietet die Moglichkeit
der Uberwachung der Muting-Leuchtanzeige. Wahrend des Mutens von
Sicherheitsbauteilen, z.B. eines Lichtgitters oder eines Schalters/Sensors
einer verriegelten Tur, darf die Muting-Funktion nur mdglich sein, wenn
eine Leuchtanzeige erfolgt. Die Leuchtanzeige muss daher Uberwacht
werden. Mit diesem System ist es mdglich, ein oder mehrere Sicherheits-
sensoren gleichzeitig zu muten.
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Tina 4A Tina 1A Tina 8A Tina 11A Tina 12A
T e
: ' -5 A2 5]’ 2
- H '3 r

Einfache Beschaltung

Die Anschlussbldcke Tina 4A/8A sind mit 4 oder 8 M12-Anschllissen
erhaltlich. Sie werden verwendet, um mehrere Sicherheitssensoren, die
Uber M12-Anschllsse verflgen, miteinander verbinden zu kénnen. Die
Blocke werden mit einem geeigneten mehradrigen Kabel, das Statusin-
formationen von jeder Sicherheitskomponente enthélt, im Schaltschrank
angeschlossen. Dies ermdglicht eine vereinfachte Verdrahtung. Der
Anschlussblock enthalt elektronische Schaltkreise, die das kodierte dyna-
mische Signal im Sicherheitskreis verandern.

Hinweis: Mehrere Anschlussbldcke kénnen an ein Vital/Pluto ange-
schlossen werden. Durch die Verwendung von Tina 4A/8A Anschluss-
blécken lassen sich Anschlussfehler vermeiden und die Kosten fur
Systemkabel-Kosten deutlich reduzieren.



Tina ist in mehreren Ausfuhrungen

verfugbar

T s = P -

Tina 2A Tina 2B Tina 3A
. S
| 5 4
Tina 7A Tina 10A Tina 10 B/C

Tina 4A Tina 1A Tina 8A

Tina 11A

Tina 12A

werden zum Anschluss von
Sicherheitskomponenten mit mechanischen Kontakten verwendet, wie
Not-Halt-Taster, Schalter und Lichtvorhange/Lichtschranken mit Relais-
Ausgéngen. HINWEIS: Zur Einhaltung der hdchsten Sicherheitsstufe
und um die Gefahr von elektrischen Stérungen zu reduzieren, missen
Tina 2A, 3A und 7A-Bausteine in das gleiche physikalische Gehéuse wie
die zu Uberwachende Sicherheitskomponente installiert werden und mit
maglichst kurzen Kabeln an den Tina-Baustein angeschlossen werden.

-Bausteine werden fir den Anschluss von Focus
Lichtschranken/Lichtvorhdngen an Vital oder Pluto verwendet. Tina
10B hat einen zusatzlichen M12-Stecker, der Rickstellung, Lampen-
Rickstellung und Schalten der Spannungsversorgung von Focus
ermdglicht. Tina 10C hat einen zusétzlichen M12-Stecker, Uber den der
Focus-Sender mit Strom versorgt wird.

Tina 6A

wird zum Anschluss von Sicherheits-Schaltleisten, -Schalt-
puffern und -Schaltmatten verwendet und stellt eine Anzeige flr jede
Komponente bereit (Tina 7A kann ebenfalls verwendet werden). Die
Gefahr von elektrische Stérungen wird reduziert, wenn Tina 6A nahe an
der Komponente angeschlossen wird.

Griinde zur Auswahl von Tina
Sicherheitskreis, PL e, EN ISO 13849-1

werden als An-
schlussblécke verwendet und vereinfachen den Anschluss an einen
Vital-Sicherheitskreis. Jede Sicherheitskomponente wird Uber einen M12-
Stecker an dem Anschlussblock angeschlossen. Ein Anschlussblock
ist an dem Gerategehduse mit einem Kabel angeschlossen, das auch
Statusinformationen von jeder Sicherheitskomponente, die an Tina 4A/
Tina 8A angeschlossen ist enthalt, sowie Summeninformationen von
Tina 11A/Tina 12A. Tina 1A muss als Blindstecker in unbenutzten M12-
Anschlissen verwendet werden.

4

Tina 5A

wird zum Muten der Sicherheitssensoren in der Vital-Sicherheits-
schleife und fur die Uberwachung des Ausschaltens der Kontrollleuchte
verwendet. Tina 5A Muting-Bausteine werden zum Uberbriicken von
Sicherheitssensoren in einem dynamischen Kreis verwendet und bieten
die Méglichkeit der Uberwachung der Muting-Leuchtanzeige.

— Separate Statusindikation fur jeden angeschlossenen Baustein im Sicherheitskreis

Schnell zu 16sende M12-Verbindungen

Uberwachung der Lampe, die das Muten des Sicherheitsbauteils anzeigt
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Blindstecker fur Anschlussblock

IEC/EN 61508-1...7
EN 62061
_ENISO 13849-1

Betriebsspannung

Stromaufnahme gesamt
Zeitverzdgerung t (ein/aus)

Spannungswerte bei einer Span-
nungsversorgung von 24 \V DC

¢ 2TLAQ20054R0000

SIL3
. SIL3
: PLe/Kat. 4

24V DC +15%, -25%
17 mA

t< 60 ps
Dynamischer Eingang:
© zwischen 9 und 13 V (RMS)
¢ Dynamischer Ausgang:

_ 2wisohen 9 und 13V (RMS)

Bx28x15mm(LxBxH)

uropdische Maschinenrichtlinie

2006/42/EG, EN ISO 12100,
EN 60204-1:2007, EN ISO 13849-1:2008,
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— Wird als Blindstecker in nicht
genutzten M12-Anschlissen
am Kontaktblock verwendet

Merkmale:

— Statusanzeige durch LED

Tina 1A ist ein Baustein zur Kombination mit den Anschluss-
blécken Tina 4A oder Tina 8A, wobei Tina 1A als Blindstecker
fUr unbenutzte M12-Anschlisse verwendet wird. Der Baustein ist
mit einer LED zur Statusindikation des dynamischen Sicherheits-
kreises ausgestattet.

5-poliger M12-Stecker
1.+24VDC

2. Dynamisches Eingangssignal
3.0VDC

4. Dynamisches Ausgangssignal
5. Nicht belegt




Anpassungsgerat
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— Anpassung von Sicherheits-
sensoren mit mechanischen
Kontakten an den dynamischen
Sicherheitskreis.

Beispiel:

— Not-Halt-Taster

— Schalter

Merkmale:

— Vereinfacht das System sowie
die Aufrechterhaltung des

Tina 2A : 2TLA020054R0100 Sicherheitsniveaus
e  2TLAD200S4RTI00 - Statusanzeige durch LED

|IEC/EN 61508-1...7 SIL3

EN 62061 SIL3

(ENISO 13849-1 . PLe/Kat 4

Tina 2A/B ist ein Baustein, der fUr die Anpassung von Sicherheits-

Betriebsspannung 24V DC + 15 %, -25 %
Stromaufnahme gesamt © 17 mA (27 mA bei maximaler Last am sensoren mit mechanischen Kontakten, wie z.B. Not-Halt-Taster
 Informationsausgang) und Schalter an den dynamischen Sicherheitskreis verwendet
Informationsausgang: max. 10 mA wird.
Zeitverzdgerung t (ein/aus) t<60ps

Spannungswerte bei Normalbetrieb Dynamischer Eingang:

(Schutz OK) und einer Spannungsver- : ZWischen 9 und 13V (RMS)
i Dynamischer Ausgang:

Tina 2A ist zur einfachen Verbindung mit Sicherheitssensoren, die

eine M20-Verschraubung vorsehen, mit einem M20-Anschluss
sorgung von 24 V DC

i zwischen 9 und 13 V (RMS) ausgestattet. Tina 2B hat eine sehr kleine Bauform und kann oft in
. Informationsausgang: ~ 23VDC das Gehause der Sicherheitskomponenten eingebaut werden.
IP67 Sowohl Tina 2A als auch Tina 2B sind mit LEDs zur Statusindi-

Lagerung: -30...+70°C
i Betrieb: -10...+455°C

e
..lohne Eisbildung oder Kondensation)

kation des dynamischen Sicherheitskreises ausgestattet.

: Tina 2A: ~30 g

PVC
.............................................................................................................................................................. .
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, 0X0,34mm? LeHer, 010 M T
 Tina 2A: 43 x 24 x 24 mm 1
{ Tina 2B: 28 x 21 x 7.mm (Lx B x H) %\ ILQ\ = AFE )
...................................................................................................................................................................... i @ |
i gg

i Tina2B: ~20¢g =

| Schwarz | )

© Europaische Maschinenrichtlinie 2

: 2006/42/EG, EN ISO 12100,

i EN 60204-1:2007, EN 954 1:1996,

H 301 62 + 1 Kabelanschluss:

o Rt Y \,: i LED  Broun: 424V DG
B 7% . WeiB: Dynamisches Eingangssignal
8 = " Blau:0VDC

w4 / ., Schwarz: Dynamisches Ausgangssignal
5 = Grau: Informationsausgang
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Anpassungsgerat

— Anpassung von mechani-
schen Kontakten an den
dynamischen Sicherheitskreis.

Beispiel:

— Not-Halt-Taster

— Schalter

— Lichtschranken / Lichtvorh&nge
mit Relais-Ausgangen

Tina 3A Merkmale:

Tina 3Aps

— Vereinfacht das System sowie

IEG/EN 61508-1...7 SIL3 die Aufrechterhaltung des
EN 62061 SIL3 ) o
ENISO13849-1 ... PLelatd . Sicherheitsniveaus
£ 4,50 x 10° — Statusanzeige durch LED

Betriebsspannung +24V DC +15%, -25%
Stromaufnahme gesamt 47 mA (57 mA bei maximaler Last am Infor-

mationsausgang)

Informationsausgang: max. 10 mA
Zeitverzdgerung t (ein/aus) t<70us . . . . . .
Strom durch Sicherheitsbauteil-Kontakte | 12 mA Tina 3A/Aps ist ein Baustein, der fir die Anpassung von
Kurzschlussstrom zwischen Kontakten 10 mA Sicherheitssensoren mit mechanischen Kontakten, wie z.B.
Spannungswerte bei Normalbetrieb : Dynamischer Eingang: B R . " . . .
(Schutz OK) und einer Spannungsversor- : zwischen 9 und 13 V (RMS) _NOt Halt TaStler’ Schlalter und L|F:htvorhahge/L|ohtg|tter Imlt
gung von 24V DC ynamischer Ausgang: internen Relaisausgéngen, an die dynamische Sicherheits-

wischen 9 und 13 V (RMS)
rmationsausgang: ~ 23 V DC

schleife verwendet wird.

Sowohl Tina 3A wie auch Tina 3Aps sind zur einfachen
Verbindung mit Sicherheitssensoren, die eine M20-Verschrau-
bung vorsehen, mit einem M20-Anschluss ausgestattet. Die
Gerate werden dann mit einem 5-poligen M12-Stecker am
Tina-Geréat einfach an die dynamische Sicherheitsschleife
angeschlossen. Tina 3Aps hat zwei zuséatzliche Adern fur die
Spannungsversorgung zum Sicherheitssensor.

agerung: -30...4+70°C
trieb: -10...+55°C

riine Schleifenleiter (A1 & A2)
range Schleifenleiter (B1 & B2)

) i § LED x 2 1+
raun (+24 V DC), Blau (0 V DC) Leiter (nur s E /
4 x 24 x 24 mm (LxBx H) LAt §4v
\ 5 -
uropéische Maschinenrichtlinie Kabelanschluss: 5-poliger M12-Stecker:
006/42/EG, EN ISO 12100, 1. Sicherheitskreis A1-A2 1.424V DC
N 60204-1:2007, ENISO 13849-1:2008, 5 gjicherheitskreis A1-A2 2. Dynamisches Eingangssignal
.......................................................................... 3. Sicherheitskreis B1-B2 3.0vDC
4. Sicherheitskreis B1-B2 4. Dynamisches Ausgangssignal
5. Braun: +24 V DC (nur Tina 3 Aps) 5. Informationsausgang
6. Blau: 0 V DC (nur Tina 3Aps)
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Anschlussblock

— Anschlussblock fur bis zu vier
Sicherheitssensoren ange-
passt an den dynamischen
Sicherheitskreis.

Merkmale:

— Vereinfacht Kabelflhrung und
reduziert Kabelkosten.

— Ermoglicht die Verzweigung
flr bis zu vier Sicherheitssen-

Tina 4A | 2TLA020054R0300 soren an dem dynamischen
: Sicherheitskreis.

IEC/EN 61508-1...7 S

EN 62061 : SIL3

EN ISO 13849-1

£ 4,50 x 10°

Betriebsspannung 24V DC + +15%, -15%

Stromaufnahme gesamt . 10mA (20 mA bel maximler Last am Tina 4A ist ein Anschlussblock mit vier 5-poligen M12-An-

schllssen. Er wird verwendet, um mehrere Sicherheitssenso-
ren mit M12-Kontakten Uber ein einziges Kabel an eine Vital-
oder Plutosteuerung anzuschliessen. Dies vereinfacht die
KabelfUhrung und reduziert die Kabelkosten. Mehrere
Anschlussbldécke kdnnen an ein Vital/Pluto angeschlossen
werden. Tina 1A wird fUr unbenutzte M12-Anschllsse

Informationsausgang)
Informationsausgang: max. 10 mA
Zeitverzdgerung t (ein/aus) t< 60 ps
Spannungswerte bei Normalbetrieb Dynamischer Eingang:
(Schutz OK) und einer Spannungsver- zwischen 9 und 13 V (RMS)
sorgung von 24 \V DC Dynamischer Ausgang:
 zwischen 9 und 13V (RMS)

: ) verwendet.
............................................................................... Informationsausgang: ~28VDC
P67
Lagerung: -30...+70°C
: Betrigb: -10...4+55°C 0 1
et i = o 2 N
i 35-85% 5 o, A
i (ohne Eisbildung oder Kondensation) v —0 4 0 -
.................................................................................. e e RSO S VU e .
i Polyamidbasiert .
.................................................................................................................................................................... —7 5
¢ M12 5-polige Buchse (4x) . {w 6 0
% 14-poliger Anschlussblock o s
i (10 AnschlUsse belegt) Sr——3 13
Anschlussblock: 5-polige M12-Buchse (x4):
; 1.+24V DC 1.+24V DC
_______________________________________________________________________________ Sehwarz . 2 Dynamisches Eingangssignal 2. Dynamisches Eingangssignal
i Europdische Maschinenrichtlinie 3.0VDC 3.0vVDC
: 2006/42/EG, ENISO 12100, 4. Dynamisches Ausgangssignal 4. Dynamisches Ausgangssignal
i EN 60204-1:2007, EN ISO 13849-1:2008, -%Kabelabschirmung 5. Information
EN 62061:2005 5. Information (Kontakt Nr. 1)
............................................................................. TUVNord e on (Kontakt N 2)

7. Information (Kontakt Nr. 3)
8. Information (Kontakt Nr. 4)
13. Summeninformation (Anschliisse Nr. 1-4)
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Anpassungsgerat

+A1 Y14 L1 L2
) Signal
T TINASA

On

IMute_
=

Tina 5A wurde zum Muting von Sicherheitsbauteilen entwickelt,
die an dem Vital-/Pluto-Sicherheitskreis angeschlossen sind,
sowie zur Uberwachung der Leuchtmelder.

Wahrend des Uberbriickens von Sicherheitsbauteilen, z.B. eines
Lichtgitters oder einer verriegelten Tur, darf die Muting-Funktion
nur maéglich sein, wenn eine Anzeige durch Leuchtmelder erfolgt.
Daher mussen die Leuchtmelder Uberwacht werden. Ob eine
Anzeige erforderlich ist, hangt von der spezifischen Situation und
dem Ergebnis der Risikobeurteilung ab.

Wenn Tina 5A ein codiertes dynamisches Signal an S1 empfangt
und ein Muting-Leuchtmelder eingeschaltet ist (verbunden Uber
L1-L2), wird ein Muting-Ausgangssignal zu S2 und S3 geleitet. Ein
unterbrochener Leuchtmelder oder ein Kurzschluss darin fuhrt zu
einer Unterbrechung des Muting-Ausgangssignals an S2 und S3,
daher wird die Mutingfunktion gestoppt.

Das dynamische Signal an S1 an Tina 5A muss das Eingangs-
signal vom ersten zu Uberbrlckenden Sicherheitsbauteil sein.
Das Signal kann Uber Ausgangskontakte eines Sicherheitsrelais
bzw. einen Sicherheits-Timer angeschlossen werden oder von
einem Gerat, das das dynamische codierte Signal abgibt, wie
zum Beispiel ein Eden-Sensor oder eine Spot-Lichtschranke. Der
dynamische Ausgang von S2 oder S3 ist mit dem Ausgang der
Schutzeinrichtungen, die Uberbriickt werden sollen, verbunden.
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— Muting/Uberbriicken von
Sicherheitsbauteilen, die im
dynamischen Sicherheitskreis
angeschlossen sind, und
Uberwachung der Leucht-
melder.

Merkmale:

— Ein oder mehrere Sicherheits-
bauteile kbnnen Uberbrickt
werden.

— Uberwachte Leuchtmelder

— Statusanzeige durch LEDs

— eine ungerade Anzahl dynamischer Sicherheitsgerate mit-
hilfe einer ungeraden Anzahl dynamischer Sicherheitsgeréate
Uberbrickt werden soll, d.h. die Summe von Tina + Eden- und
Spot-Bausteinen (inkl. Tina 5A). Siehe Zeichnung HE3824C

— eine gerade Anzahl dynamischer Sicherheitsgerate mithilfe
einer geraden Anzahl dynamischer Sicherheitsgeréate Uber-
brickt werden soll, d.h. die Summe von Tina + Eden- und
Spot-Bausteinen (inkl. Tina 5A). Siehe Zeichnung HE3824F

— eine ungerade Anzahl dynamischer Sicherheitsgerate mithilfe
einer geraden Anzahl dynamischer Sicherheitsgeréate Uber-
briickt werden soll, d.h. die Summe von Tina + Eden- und
Spot-Bausteinen (inkl. Tina 5A). Siehe Zeichnung HE3824D

— eine gerade Anzahl dynamischer Sicherheitsgerate mithil-
fe einer ungeraden Anzahl dynamischer Sicherheitsgerate
Uberbrickt werden soll, d.h. die Summe von Tina + Eden- und
Spot-Bausteinen (inkl. Tina 5A). Siehe Zeichnung HE3824E

Die Gesamtzahl der dynamischen Sicherheitsgerate wird durch
Addition der Anzahl von Eden-, Spot- und Tina-Bausteinen, die im
Vital-Kreis angeschlossen sind, berechnet. Siehe Anschlussbei-
spiele HE3824C, D, E, F oder G.



© 2TLA020054R1900

IEC/EN 61508-1...7 SIL3

EN 62061 SIL3
EN ISO 13849-1 PL e/Kat. 4

4,50 x 10°
Betriebsspannung 24V DC + +10%, -10%
Stromaufnahme, A1-A2 Keine Ubererckung: 10 mA

Uberbriickung mit 5-W-Anzeigelampe: 240 mA

Uberbriickungsanschluss Tina 5A kann max. 30 Eden-/Tina-Bausteine oder 6 Spot T/R Uberbriicken
Zeitverzdgerung t (ein/aus) t< 260 us
Spannungswerte bei Normalbetrieo i Dynamischer Eingang: zwischen 9 und 13 V (RMS)
(Schutz OK) und einer Dynamischer Ausgang: zwischen 9 und 13 V (RMS)
Spannungsversorgung von 24 V DC Informationsausgang: ~ 23 V DC

| Gehause: IP40
© Anschlussblock: IP20

: 35-85% (ohne Eisbildung oder Kondensation)

: Anschluséblc’icke mit insgesamt 8 Anschllssen (2 x 4)
¢ 35 mm DIN-Schiene

120 x84x 225 mm (LxBxH)
i ~135¢

Européische Maschinenrichtlinie 2006/42/EG, EN ISO 12100, EN 60204-1:2007,
EN ISO 13849-1:2008, EN 62061:2005, EN 61496-1:2004 + A1:2008

TOV Nord

Werden ein oder mehrere Eden- oder Tina-Bausteine durch
Tina 5A Uberbrlckt, muss eine Diode wie z.B. 1N4007 in
Durchlassrichtung von Pol 4 des letzten tUberbrickten Bau-
steins eingefligt werden. Sollten eine oder mehrere Eden-
oder Tina-Bausteine Uberbriickt werden, indem ein oder meh-
rere Eden- oder Tina-Bausteine direkt miteinander verbunden

Anschliisse:

+A1:  +24VDC

Y14:  Information Uber Uberbriickung

L1-L2: Uberbriickungs-Anzeigelampe
(oder 820 Ohm/2W Widerstand)

+A2: 0VDC
sind, muss eine Diode, wie z.B. 1N4007 in Durchlassrichtung St: Dynamischer Signaleingang
von Pol 4 des letzten Bausteins in beiden Schleifen eingefligt S2: Erilwr::%nc]il:rcther Signalausgang,
werden. Siehe Beispiel HD3801A. Im Fall der Uberbriickung S3:  Dynamischer Signalausgang

einer Tina 10A, B oder C oder von mehr als einem Baustein
zueinander wird empfohlen, dass ein Tina 5A oder M12-3M
verwendet wird. Siehe die Beispiele HE3824C, D, E, F oder G.

zweimal umcodiert
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Anpassungsgerat

— Kurzschlusstberwachung und
Anpassung von Sicherheits-
sensoren an den dynamischen
Sicherheitskreis

— Beispiel:
Sicherheits-Schaltleisten
Sicherheits-Schaltpuffer
Sicherheits-Schaltmatten

Merkmale:

2TLAD20054R0800

— \Vereinfacht das System sowie
die Aufrechterhaltung der
Sicherheitsstufe

— Statusanzeige durch LED

IEC/EN 61508-1...7
EN 62061
EN ISO 13849-1

Betriebsspannung £ 24V DC + +15%, -25%
Stromaufnahme gesamt 47 mA (57 mA bei maximaler Last am
! Informationsausgang)

! Informati - max. 10 mA . ; . . .
) ) ) ; mormationsausgang: max. T m Tina 6A Uberwacht Kurzschllsse und wird verwendet, um Sicher-
Strom durch Sicherheitsbauteil-

Kontakte 1o mA heitssensoren wie Sicherheits-Schaltleisten, -Schaltpuffer und
Kurzschlussstrom zwischen Kontakten | 10 mA -Schaltmatten oder Relais-Ausgénge an den dynamischen Sicher-
Zeitverzogerung t (ein/aus) t<70ps heitskreis anzupassen. Das Geréat ist mit einer LED zur Statusan-
Spannungswerte bei Normalbetrieb Dynamischer Eingang: zeige des dynamischen Sicherheitskreises ausgestattet.

(Schutz OK) und einer Spannungsver- | zwischen 9 und 13 V (RMS)

sorgung von 24 V DC : Dynamischer Ausgang:

: zwischen 9 und 13 V (RMS)
 Informationsausgang: ~28VDC

;
AR M12 42 ,,,,,,,,

@ 3
: M12 5-poliger Stecker TASA § pR—
bbbbbbb i M12 5-polige Buchse 5
5 LED
x 2
Schwarz 5-poliger M12-Stecker: 5-polige M12-Buchse:
¢ Europgische Maschinenrichtlinie 1.+24VDC 1. Sicherheitskreis A1-A2
£ 2006/42/EG, EN I1SO 12100, 2. Dynamisches Eingangssignal 2. Sicherheitskreis A1-A2
| EN 60204-1:2007, EN 1SO 13849-1:2008, ~ 3.0VDC 3. Sicherheitskreis B1-B2
: 4. Dynamisches Ausgangssignal 4. Sicherheitskreis B1-B2
5. Informationsausgang 5. Nicht belegt
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Anpassungsgerat

— Anpassung von Sicherheits-
sensoren mit mechanischen
Kontakten an den dynamischen

INA ?}ggm Sicherheitskreis.
FLAG0OSIRTT - Beispiel:
Not-Halt-Taster
Schalter

Relais-Ausgange zur Kopplung
von Steuerkreisen

| 2TLA020054R0700 Merkmale:
IEC/EN 61508-1...7 STk — \Vereinfacht das System sowie
EN 62061 SIL3 die Aufrechterhaltung des
EN ISO 13849-1 PL e/Kat. 4 . o
.................................................................................. Sicherheitsniveaus
$ 4,50 x 10° .
.................................................................................. — Statusanzeige durch LED
Betriet oy DG 1 159 250 — Geeignet zur einfachen Installa-
etriebsspannung : + +15%, -25% . . .
Stromaufnahme gesamt {47 mA (57 mA bei maximaler Last am tion auf 35”mm DIN-Schiene in
: Informationsausgang) Schaltschrénken
¢ Informationsausgang: max. 10 mA

Strom durch Sicherheitsbauteil-

Kontakte 12 mA
Kurzschlussstrom zwischen Kontakten | 10 mA } i ) ) o )
Zeitverzogerung t (ein/aus) [ {<70us Tina 7A ist ein Baustein, der fur die Anpassung von Sicher-
Spannungswerte bei Normalbetrieb  Dynamischer Eingang: heitssensoren mit mechanischen Kontakten, wie z.B. Not-
(Schutz OK) und einer Spannungsver- ; zwischen 9 und 13 V (RMS) Halt-Taster, Schalter und Relais-Ausgdngen zur Kopplung von
sorgung von 24 V DC i Dynamischer Ausgang: . . . . .
 Zwischen 9 und 13 V (RMS) Steuerkreisen, an den dynamischen Sicherheitskreis verwen-
Informationsausgang: ~ 23 V DC det wird.

" Lagerung: -30.. .+ Das Gerat ist fur den Einsatz in Schaltschranken, montiert auf
¢ Betrieb: -10...+55°C 35 mm DIN-Schienen, vorgesehen und die Anschlusskabel

35-85% konnen direkt an die Reihenklemmen angeschraubt werden.
i (ohne Eisbildung oder Kondensation)

PVC B

: 5-poliger Anschlussblock (Stromversor- ﬁ W . — 1t
i gung, dynamischer Ein-/Ausgang, Info) = —— 201 Anschlussblock:
¢ 4-poliger Anschlussblock (Sicherheits- BB —3— 1.+24VDC
48— 4ar 2. Dynamisches Eingangssignal
TINA 7A s 3.0VDC
4. Dynamisches Ausgangssignal
Ll = e 5. Informationsausgang
6. Sicherheitskreis A1-A2
- 7. Sicherheitskreis A1-A2

: e € [olololo} {folololol] % 4 T8 8. Sicherheitskreis B1-B2
¢ Européische Maschinenrichtlinie 5 82 g 5 veel g 9. Sicherheitskreis B1-B2

: 2006/42/EG, EN ISO 12100,
i EN 60204-1:2007, EN ISO 13849-1:2008,

EN 62061:2005

- TOV Nord
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Anschlussblock

¢ 2TLA020054R0500
IEC/EN 61508-1...7 SIL3
EN 62061 :SIL3

EN ISO 13849-1 PL e/Kat. 4

| 24V DC + +15%, -15%

Betriebsspannung
Stromaufnahme gesamt 15 mA (25 mA bei maximaler Last am
Informationsausgang)
¢ Informationsausgang: max. 10 mA
Zeitverzdgerung t (ein/aus) t<60 s

Spannungswerte bei Normalbetrieb | Dynamischer Eingang:

¢ zwischen 9 und 13 V (RMS)

i Dynamischer Ausgang:

¢ zwischen 9 und 13 V (RMS)

! Informationsausgang: ~ 23 V DC

(Schutz OK) und einer Spannungsver-
sorgung von 24 V DC

: M12 5-polige Buchse (8x)
 M4-poliger Anschlussblock
149 x50 x 43 (L x B x H)

Schwarz

Européische Maschinenrichtlinie
2006/42/EG, EN ISO 12100,
: EN 60204-1:2007, EN ISO 13849-1:2008,

: TOV Nord
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— Anschlussblock fur bis zu
acht Sicherheitssensoren an-
gepasst an den dynamischen
Sicherheitskreis.

Merkmale:

— Vereinfacht Kabelflhrung und
reduziert Kabelkosten.

— Ermdglicht Verzweigung fur
bis zu acht Sicherheitssen-
soren an dem dynamischen
Sicherheitskreis.

Tina 8A ist ein Anschlussblock mit acht 5-poligen M12-An-
schllssen. Er wird verwendet, um mehrere Sicherheitssensoren
mit M12-Kontakten Uber ein einziges Kabel an eine Steuerung
oder SPS anzuschliessen. Dies vereinfacht die Kabelftihrung und
reduziert die Kabelkosten. Mehrere Anschlussbldcke kénnen an
ein Vital/Pluto angeschlossen werden. Tina 1A wird fUr unbenutzte
M12-Anschllssen verwendet.
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Abschirmung

Anschlussblock:

1.+24V DC

2. Dynamisches Eingangssignal

3.0VDC

4. Dynamisches Ausgangssignal
<Kabelabschirmung

5. Informationsausgang (Kontakt Nr. 1)

6. Informationsausgang (Kontakt Nr. 2)

7. Informationsausgang (Kontakt Nr. 3)

8. Informationsausgang (Kontakt Nr. 4)

9. Informationsausgang (Kontakt Nr. 5)

10. Informationsausgang (Kontakt Nr. 6)

11. Informationsausgang (Kontakt Nr. 7)

12. Informationsausgang (Kontakt Nr. 8)

13. Summeninformationsausgang

(Anschliisse Nr. 1-8)

5-polige M12-Buchse (x8):
1.+24V DC

2. Dynamisches Eingangssignal
3.0VDC

4. Dynamisches Ausgangssignal
5. Information



Anschlussbeispiele von Sicherheitssensoren an Tina 8A

Sicherheitsmodul,
Vital

Ein Eden ist direkt an Tina 8A angeschlossen. Der Eden-Status
wird von einer LED auf dem Adam-Sensor angezeigt. Ein Status-
informationssignal ist auch an Tina 8A angeschlossen.

Ein Focus Sicherheitslichtgitter ist Uber Tina 10A an Tina 8A an-
geschlossen. Der Ausgang von Tina 10A hat einen M12-Stecker.
Die Verbindung zwischen Tina 10A und Tina 8A erfolgt Uber ein
Kabel mit M12-Steckern an beiden Enden. Tina 10A verflgt Uber
zwei LEDs, die den Status des Lichtgitters anzeigen. Dasselbe
Statusinformationssignal ist an Tina 8A angeschlossen. Tina10A
und der Focus-Sender sind Uber einen M12-3B Stecker an Tina
8A angeschlossen.

Eine Lichtschranke Spot 10 ist direkt an Tina 8A angeschlossen.
Ein "Y’-Stecker M12-3B fur M12-Stecker ist an den Sender und
den Empfanger angeschlossen. Die Statusinformation, die an der
Spot-LED angezeigt wird, liegt auch an Tina 8A an.

Eine Sicherheits-Schaltmatte (gleiches gilt flir -Schaltleisten und
-Schaltpuffer) wird tber Tina 6A an Tina 8A angeschlossen. Zwei
LEDs in Tina 6A zeigen den Status der Matte an. Dasselbe Sta-
tusinformationssignal liegt auch an Tina 8A an.

«
&

= § os

Tina 4A

Ein Smile ist an Tina 8A angeschlossen. Die Information, die an
einer LED von Smile angezeigt wird, liegt auch an dem Anschluss-
block von Tina 8A an.

Ein Sicherheitsverriegelungsschalter ist Uber eine Tina 3A, die
direkt am Schalter montiert ist, angeschlossen. Der Ausgang von
Tina 3A erfolgt Uber einen M12-Stecker. Die Verbindung zwischen
Tina 3A und Tina 8A ist daher einfach mit einem Kabel mit M12-
Steckern an jedem Ende ausgefuhrt. An Tina 3A gibt es eine LED,
die den Status des Schalters anzeigt. Dasselbe Informationssignal
liegt an Tina 8A an.

Ein Spot 35, Sender und Empfanger sind tber einen M12-3B ’Y’-
Stecker direkt an Tina 8A angeschlossen. Die Statusinformation,
die an der Spot-LED angezeigt wird, liegt auch an Tina 8A an.

Tina 1A ist ein Stecker, der an Tina 8A / Tina 4A Eingangen ohne
Sensor angeschlossen werden muss, um den Sicherheitsverbin-
dungskreis abzuschlieBen.

Alle Eingangsanschlisse von Tina 8A mussen

an Sensoren angeschlossen sein oder mit Tina 1A Steckern
ausgestattet werden.
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Anpassungsgerat

Tina 10 A/B/C sind drei Anpassungsgeréte mit M12-Steckern, die das AnschlieBen eines
Lichtvorhangs oder Lichtgitters Focus mit OSSD-Ausgéangen an die dynamischen Sicher-
heitskreise von Vital und Pluto erleichtern. Dies ermdglicht auch komplett externe Zusam-
menschaltungen, mit M12-Kabel, wodurch die Verkabelung zum und im Schaltschrank
reduziert wird. Tina 10 A/B/C haben LEDs zur Funktionsanzeige, mit griinen, roten oder
grun/rot-blinkenden Anzeigen.

Zwei M12-AnschlUsse fur 1: Vital/Pluto und 2: Lichtvorhang/Lichtgitter Focus-
Empfanger. Siehe Anschlussbeispiele HH3300F, HR7000L-01.

Drei M12-Anschlisse fur 1: Vital/Pluto und 2: Lichtvorhang/Lichtgitter Focus-
Empfanger, und 3: Externer Rickstelltaster und Muting-Leuchte, z.B. Baustein FMI-1C.
Siehe Anschlussbeispiele HR7000L-01.

Drei M12-AnschlUsse fur 1: Vital/Pluto und 2: Lichtvorhang/Lichtgitter Focus-
Empfanger, und 3: Lichtvorhang/Lichtgitter Focus Sender. Siehe Anschlussbeispiele
HH3302D, HR7000L-01.
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— Anpassung von Sicherheits-
sensoren mit OSSD-Aus-
géngen an den dynamischen
Sicherheitskreis.

— Beispiel:

Focus Lichtvorhang/
Lichtgitter

Merkmale:

— Vereinfacht das System sowie
die Aufrechterhaltung des
Sicherheitsniveaus

— Statusanzeige durch LED



Focus Receiver

)17 White  +24VDC
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3 ITLAGZROESRTS00
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TINA 10C
3 2TLAG20054R 1800
W,

Tina 10A 2TLA020054R1200

Tina 10B 2TLA020054R1300
Tina 10C 2TLA020054R1600
IEC/EN 61508-1...7

EN 62061

ENISO 13849-1

Betriebsspannung £ 24V DC + +20%, -20%

Stromaufnahme gesamt £ 60 mA (70 mA bei maximaler Last am
: Informationsausgang)
Informationsausgang: max. 10 mA

Zeitverzdgerung t (ein/aus) it<120ps

Spannungswerte bei Normalbetrieb Dynamisches Eingangssignal:

(Schutz OK) und einer Spannungsver- i 9 bis 13V (RMS)

sorgung von 24 V DC ¢ Dynamisches Ausgangssignal:

: 9bis 13V (RMS)

Informationsausgang: ~ 23 V DC

¢ Lagerung: -10.. +55°C
! Betrieb: -10...+55°C

: 35bis 85 %
(ohne Eisbildung oder Kondensation)

S PVC

Max. Anzahl Tina 10A: 6
Max. Anzahl Tina 10B/C: 4 wenn Focus Uber Vital gespeist wird und
eine Ruckstell-Leuchte verwendet wird

6 wenn Focus separat gespeist wird oder

 keine Riickstell-Leuchte verwendet wird

Tina 10A 1: flr Vital oder Pluto
 2: fur Focus-Empfanger
Tina 10B ¢ 1: fir Vital oder Pluto

£ 2: fiir Focus-Empfanger
3: fir Ruckstelleinrichtung
£ 1: fUr Vital oder Pluto

 2: fur Focus-Empfanger
3: flr Focus-Sender

i Européische Maschinenrichtlinie
- 2006/42/EG, EN ISO 12100

| EN 60204-1:2007,

| ENISO 13849-1:2008,

| EN 62061:2005,

Tina 10C

EN 61496-1:2004 + A1:2008

ABB-Sicherheitshandbuch | 2CDC001125C0101 5/33




Anschlussblock

{ 2TLA020054R1700
IEG/EN 61508-1...7  SIL3
EN 62061 SIL3
EN ISO 13849-1 PL e/Kat. 4

Betriebsspannung | 24V DC + +15%, -15%
Stromaufnahme gesamt £ 17 mA (27 mA bei maximaler Last am

Informationsausgang)
! Informationsausgang: max. 10 mA

Zeitverzdgerung t (ein/aus) t <60 us

Spannungswerte bei Normalbe- Dynamischer Eingang:
trieb (Schutz OK) und einer Span- zwischen 9 und 13 V (RMS)
nungsversorgung von 24 V DC Dynamischer Ausgang:

i zwischen 9 und 13 V (RMS)
! Informationsausgang: ~ 23 V DC

P67

- Lagemngso +70°C FE
Betrieb: -10...+55°C

¢ Ausgang:
¢ 5-poliger M12-Stecker (Nr. 1)
Eingang:

i 5-polige M12-Buchse (Nr. 2 und 3)

74 x 36 x 11 mm (L x B x H)
i ~40g

¢ Européische Maschinenrichtlinie
: 2006/42/EG

 ENISO 12100,

| EN 60204-1:2007,

: EN ISO 13849-1:2008,

| EN 62061:2005

- TOV Nord
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— Kontaktblock zum Anschluss
von zwei Sicherheitssensoren
mit 5-poligen M12-Steckern
und Anpassung an den dyna-
mischen Sicherheitskreis.

Merkmale:

— Vereinfacht die Kabelfihrung und
reduziert Verkabelungskosten.

— Ermdglicht Anschluss von zwei
Sicherheitssensoren an dem
dynamischen Sicherheitskreis.

Tina 11A ist ein Anschlussblock mit zwei 5-poligen M12-
Anschlissen. Er wird verwendet, um zwei Sicherheitssensoren
mit M12-Kontakten Uber ein einziges Kabel an ein Vital oder
eine Pluto Sicherheits-SPS anzuschliessen. Dies vereinfacht
die Kabelfuhrung und reduziert die Verkabelungskosten. Meh-
rere Anschlussbldcke kénnen an ein Vital/Pluto angeschlossen
werden.

+1

= gg NE / L

- 47 ABB M12 S 0.

S . 1{@] e

+ 1 "

B, mae § 4

ra J 5

k1 M12 s
5-polige M12-Buchse 5-poliger M12-Stecker
(Anschluss Nr. 2-3) (Anschluss Nr. 1):
1.+24 V DC 1.+24V DC
2. Dynamisches Eingangssignal 2. Dynamisches Eingangssignal
3.0VDC 3.0vVDC
4. Dynamisches Ausgangssignal 4. Dynamisches Ausgangssignal
5. Informationsausgang 5. Summeninformationsausgang

(von Anschluss Nr. 2-3)



Anschlussblock

— Kontaktblock zum Anschluss
von zwei Sicherheitssensoren
mit 8-poligen M12-Steckern
und Anpassung an den dyna-
mischen Sicherheitskreis.

— Beispiel:

Dalton
Magne 2A/B

Merkmale:

¢ 2TLA020054R1800

: — Vereinfacht Kabelfihrung und
IEC/EN 61508-1...7 sIL3 reduziert Verkabelungskosten.

EN 62061 SIL3 - Ermdglicht den Anschluss

von zwei Sicherheitssensoren
an dem dynamischen Sicher-

heitskreis.
Betriebsspannung £ 24V DC + +15%, -15%
Stromaufnahme gesamt 60 mA (70 mA bei maximaler Last am
¢ Informationsausgang)
. Informationsausgang: max. 10 mA Tina 12A ist ein Anschlussblock mit zwei 8-poligen M12-
ge”"erzogem”? téel'nlilaUS) . }; 60 ps e Anschlissen. Er wird verwendet, um zwei Prozesszuhaltungen
pannungswerte bei Normalbe-  : Dynamischer Eingang: o . . ..
trieb (Schutz OK) und einer Span- : zwischen 9 und 13 V (RMS) paltqn C‘)der Magne ZNB mlt Imegrlelrten Eden Sensor?n tper
nungsversorgung von 24 V DC - Dynamischer Ausgang: ein einziges Kabel an ein Vital oder eine Pluto Sicherheits-
- zwischen 9 und 13V (RMS) SPS anzuschliessen. Dies vereinfacht die Kabelfihrung und
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, Informationsausgang: ~23VDC reduziert die Verkabelungskosten. Mehrere Anschlussblécke
. Ip67 kénnen an ein Vital/Pluto angeschlossen werden.

- Lagerung: -30...470°C Tina 12A hat drei 8-polige M12-Stecker zum Anschluss an
i Betrieb: -10...+55°C

.......................................................................................................................................................................... 1: Pluto/Vital, Informationen fur Sensoren und Zuhaltungen
- 35-85% sowie Zuhaltesignalen
(ohne Eisbildung oder Kondensation) — 2: Dalton oder Magne 2A/B mit Eden Nr. 1
3: Dalton oder Magne 2A/B mit Eden Nr. 2

| Zu Vital/Pluto:
M12 8-poliger Stecker (Nr. 1)

¢ Von Sicherheitsbauteil: %ﬁﬂ%ﬁﬁ% P
i M12 8-polige Buchse (Nr. 2 und 3) .
........................................................................................................................................ . q
74 % 36 x 11 mm (L x B x H) TINA 928
40 g 2 ATLADZ00B4R1800

i Europaische Maschinenrichtlinie
{ 2006/42/EG

: ENISO 12100,

¢ EN 60204-1:2007,

| EN ISO 13849-1:2008, w2 B B0 B RS B3k BB si2 W1 07 Bs s B3 BL WS
EN 620612005 +2LV N v ouT LOCK INFO 24V IN ov out LOCK INFO

TUV Nord +2LV N0V OUT INFO LOCK INFO TINA 12A

ﬂ!ﬂ k!,w \!7 K!,s K!,5 \!3 8. B

134 | 7
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Zubehor

M12-3B M12-3D M12-3E
Buchse Buchse

M12-3A
Buchse Buchse Buchse Buchse
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Buchse Buchse Steck:
Stecker Stecker Stecker ecker
Siehe Anschlussbeispiele Siehe Anschlussbeispiele Siehe Anschlussbeispiele Siehe Anschlussbeispiele
HA3306C, D HA3306C, D. HBOOO8A HBOOO01A, 2A, 4A und 6A
HH3300A, D HH3300D, F. HR70000, L.
HH3302D
M12-C01 M12-C02 M12-C03 M12-C04

N\ * NN
SO NN

‘'@ y @
&Y &)
N\

Buchse Stecker Buchse Stecker

Viele Produkte von ABB werden Uber Standard- M12-Stecker — Querschnitt 0,34 mm?, 0,5 mm? und 0,75 mm?

angeschlossen. Dies erleichtert die Installation, spart viel Zeit und — Kabel immer abgeschirmt

verringert drastisch die Gefahr fehlerhafter Verbindungen. — Die Abschirmung ist immer am Minus-Pol des Steckers
angeschlossen.
Der FUhrungsstift im kleinen Stecker ist durch einen leicht

erkennbaren eingestanzten Pfeil gekennzeichnet.
— Flexibles Kabel aus PVC
Kabel auch als Meterware erhaltlich

Wir haben deshalb Kabel mit 5 Leitern entwickelt, 5 x 0,34 mm -
+ Abschirmung oder 8 Leitern, 8 x 0,34 mm + Abschirmung, die
alles haben, was wir von einem guten Kabel erwarten. Sie sind als
Meterware und in verschiedenen Standardlangen erhaltlich, mit -
angespritzten geraden oder abgewinkelten Steckern oder
Buchsen. Besonders gut geeignete Kabel fur Tina 4A und

Tina 8A-Bausteine sind die Kabel C9 und C13. Sie verfligen mit
0,75 mm? Uber dickere Leiter fUr die Spannungsversorgung, und
0,5 mm? fUr die anderen Leiter + Abschirmung. Welche Ausfih-
rungen erhaltlich sind, entnehmen Sie unserer Komponentenliste.
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Beispiel fUr Sicherheitssensoren-Anschlisse mit Y-Stecker

Tina-6A _

& Vital 1 Sicherheitsmodul
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Anschlussbeispiele

HA3300A-01 Anschlussbeispiel Vital 1 5/40
HA3301A Vital 1 mit mehreren Eden 5/40
HAB302A Vital 1 und Tina 4A mit 4 Eden 5/41
HA3302B-01 Vital 1 und 2 Tina 4A mit 4 Eden und Not-Halt-Taster 5/41
HAB303B Vital 1 mit Not-Halt-Taster/Tina 2A 5/42
HAB304A Vital 1 mit Not-Halt-Taster/Tina 3A 5/42
HA3305A Vital 1 mit Eden und Lichtgitter Focus/Tina 10C 5/43
HAB306C Vital 1 mit 2 Lichtschranken Spot 5/43
HA3306D Vital 1 mit 3 Lichtschranken Spot 5/44.
HA3307A Vital 1 mit Eden, Lichtgitter/Tina 3A und

Not-Halt-Taster/Tina 7A 5/44
HD3800A-01 Vital 1 mit Sicherheitslichtschranke Spot 5/45
HD3801A-01 Vital 1, in Reihe und parallel 5/45
HE3811B-01 Sicherheitslichtschranke Spot mit zeitverzégerter
Ruckstelleinrichtung 5/46
HE3824C-01 Lichtschranke mit zeitverzdgerter

Uberbriickung 0,2-40 s. 5/46
HE3824D-01 Eden und Lichtschranken-Muting mit Eden 5/47
HEB824E-01 Lichtschranken mit zeitverzdgerter

Uberbriickung 0,2-40 s. 5/47
HE3824F-01 Eden und 2 Uberbrickte Lichtschranken mit Eden 5/48
HE3824G-01 Eden und 2 separat Uberbrickte Lichtschranken 5/48
HH3300A Vital 1 mit verschiedenen Typen von Sicherheitsbauteilen

und M12-3A 5/49
HH3300D Vital 1 mit Tina 4A und verschiedenen Typen von
Sicherheitsbauteilen 5/49
HH3302D-01 Vital 1 mit Tina 8A und verschiedenen Typen von
Sicherheitsbauteilen 5/50
HH3301E-01 Anschlussbeispiel Vital 1 5/50
HH3400A2 Vital 1 Lésungen 5/51
HBOO05A-01 Vital mit Eden und Inca Not-Halt-Taster,

mit separater Ruckstelleinrichtung 5/51
HBOOOBA-01 Vital mit 4 Eden + Ruckstellung Uber

M12-3E und Tina 4A 5/52
HBOOOTA Vital mit zwei Dalton-Bausteinen tber Tina 12A 5/52
HBOOO1A-01 Pluto mit Smile Not-Halt-Taster, Rickstellung und

Adam Uber Tina 4A 5/53
HBO002A-01 Pluto mit Eden-Bausteinen, zwei Zonen Uber M12-3E

und Tina 4A 5/53

HBOO0O3A-01 Pluto mit Not-Halt-Taster, Uber Tina 11A und Tina 4A 5/54
HBOOO4A Pluto mit verschiedenen Zonen fir Eden +

Ruckstelleinrichtung und Eden-Bausteine 5/54
HH3301D-01 Vital 1 und Tina 8A mit verschiedenen Sicherheitsbauteil-
Typen 5/65
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Anschlussbeispiele
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Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergerate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
europaische, nationale und értliche Vorschriften/Verordnungen zu erfilllen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.
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Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergerate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
européische, nationale und értliche Vorschriften/Verordnungen zu erfillen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.
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Anschlussbeispiele

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
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“Je|m || “Je|m o “Jeafm]+]e
HEIP RS HEIP RS HEIREES
M12 Connector/Cable HHEEE HEHHEH HHEEHE
Pin 1 = brown +
Pin 2 = white TLin
Pin 3 = blue =
Pin 4 = black 1r out
Pin 5 = grey 1 info
The colour coding and the cable screen refers to the ABB/JOKAB SAFETY cable.
T T T = ¢~ 1
\ I~ nuklmlgl\
| Al A2 ST 81 T B2 RI X1 X4 L |
R o] OBOBD ~ |
24VDC Reset Info
| Type:VITAL1 ABB |
| \1 \1 B2 o [
| 2| \2 |
‘ 13 14 23 24 Yi4 Info ‘
L= |
Anmarkning Remark Wonstr DesigriGodk Appr[Dotam Dote HodSheet
VITAL1 OCH TINA 4A MED 4 EDEN Js 20111114
VITAL1 AND TINA 4A WITH 4 EDEN Ricd Drown [Sidor Poges [Rin w Drowing no [Forts Conl
HA3302A-01

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergerate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
europaische, nationale und értliche Vorschriften/Verordnungen zu erfillen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
EMERGENCY STOP 1

1
!

\

\
J
|

arey 5
arey 5

grey 5

ADAM (Eden) with
M12 Connector or cable

The colour coding and the cable screen

refers to the ABB/JOKAB SAFETY cable.

[
|

M12 Connector/Cable |

Pin 1 + |

Pin 2 min

Pin 3 B | i |

Pin 4 ar out | ] |

Pin 5 1 info
| Info ‘
‘ A1 A2 ST BT T1 B2 R1 X1 X4 ‘
| + - Test/Autol |
| 24VDC Reset ‘
| Type:VITAL1 ABB |
| Y \1 B27 “'m |
\ 2| \2 \
‘ 13 14 23 24 Y14 Info ‘
L _ i p—— N —

[Anmérkning Remark Konstr Design{Godk Appr [Datum Date Blad  Sheet
VITALT OCH 2 TINA 4A MED 4 EDEN OCH NODSTOPP Js 20111114
VITALT AND 2 TINA 4A WITH 4 EDEN AND EMERGENCY STOP g DrawnSdar Poges [RTon o Drawing o [Forls Conl

Js HA33028-01

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergerate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
europaische, nationale und ortliche Vorschriften/Verordnungen zu erfillen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.
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Anschlussbeispiele

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
EMERGENCY STOP 1 EMERGENCY STOP 2 EMERGENCY STOP 3
’7 TINA 24
SINGLE CONTACT 7’

brown
white
blue
Black
arey
brown
white
blue
black
grey
brown
white
blue
Black
re

| |
| |
} gyt ol pul }
info ™= info = info =
| | |
| |
| |
I I
I I
| Al A2 ST BI T B2 R1 X1 X4 |
| to- TRE:S‘QA“(U * info O VDC with no inputsignal (white) |
24vDC
‘ Type:VITAL1 JOKAB SAFETY ** info O VDC only when the lokal emergency ‘
stop is released
| \1 \1 82 [ |
I Vv H I
I 13 14 23 24 Yi4Info ‘
L ___ = _
[Anmarkning Remork Konstr Design]Codk Appr[Datum Dt Blad Sheet
VITALT MED NODSTOPP/TINA 2A Js 20070911
VITALT WITH EMERGENCY STOP/TINA 2A Ritod  Drown [Sidor Poges [Ritn nr  Drowing no Forts Cont
Js HA3303B

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergeréate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
européische, nationale und &rtliche Vorschriften/Verordnungen zu erfiillen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
EMERGENCY STOP 1 EMERGENCY STOP 2 EMERGENCY STOP 3 EMERGENCY STOP 4
r N 1 r D 1 I |
I buaL cond= [puaL con(== Ioual cond=
Tina3A M12 Connector
M12 Connector/Cable
Pin 1 =
Pin 2
Pin 3
Pin 4
Pin 5
A1 A2 ST B1 Tt B2 R1 X1 X4
+ - Test/Autol
24VDC Reset
Type:VITAL1 JOKAB SAFETY
\1 \1 e o
2 2
13 14 23 24 Y14 Info
[Anméirkning Remark [Konstr DesignGodk Appr |Datum Date Blad Sheet
VITALT MED NODSTOPP/TINA 3A Js 20070823
VITAL1 WITH EMERGENCY STOP/TINA 3A e raw (S —Fages [Rim i Drawing 7o [ForsCort
Js HA3304A

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergerate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
europdische, nationale und értliche Vorschriften/Verordnungen zu erfiillen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.
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Anschlussbeispiele

LIGHT GRID/CURTAIN 2

1] brown

ADAM /TINA with
M12 Connector or cable

Tina3A M12 Connector

M12 Connector/Cable
Pin 1 = brown 4
Pin 2 = white  JLm
Pin 3 = blue -
Pin 4 = black 1r out
Pin 5 = grey 1 info
e T T -1
| Info |
| I EEEEEERERD |
+ o= Test/Auto
| 24VDC Reset |
‘ Type:VITAL1 JOKAB SAFETY ‘
| vy B2) st |
I RN I
Lo dewed e L _
Anmarkning Remark onstr DesigiGodk Appr[Datum Dot Blod Sheat
VITAL1 MED EDEN OCH FOCUS/TINA 10C s 20080328
VITAL1 WITH EDEN AND FOCUS/TINA 10C [Ritad Drown [Sidor Pages [Ritn nr _Drawing o Forts  Cont.
HA3305A

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergeréate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
europaische, nationale und értliche Vorschriften/Verordnungen zu erfillen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
TRANSMITTER 1 RECEIVER 2 TRANSMITTER 2 RECEIVER 1
SANDARE 1 MOTTAGARE 2 SANDARE 2 MOTTAGARE 1
N SPOT..T SPOT..R SPOT..T SPOT.R |

3

SPOT with
M12 Connector °
+ R

- [P

M12 Connector/Cable slelels HHAE
AHIEIERR glE(2|8(8

Pin 1 = brown + SRR e LR PP

Pin 2 = white Iin < £le 3

Pin 3 = blue - g H s

Pin 4 = black r out s - -

Pin 6 = grey 1 info

The colour coding and the cable screen
refers to the JOKAB cable.

SPOT..T 1 >>>>>>>> SPOT.R 1

Test,/Autol
24VDC Reset

TypeVITALT  JOKAB SAFETY
SPOT.R 2 CECTECETEESE SPOT..T 2

0] =

| |
| |
\ \
A1 A2 S1 Bl TI B2 Rl X1 X4 Info
I 2 I
\ I
\ \
| |
\ \
I I

\2 2
13 14 23 24 Yi4 Info
L __ |
Anmérkning Remark Worstr Desigr{Gadk Appr[Datum Date Biad Sheet
VITAL1 MED 2 LJUSBOMMAR SPOT... Js 020530
VITAL1 WITH 2 LIGHTBEAMS SPOT... Rad Drawn|Sidor Pages [ nr_Drawing 7o Forts Cont
HA3306C

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergerate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
europaische, nationale und értliche Vorschriften/Verordnungen zu erfillen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.
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Anschlussbeispiele

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
TRANSMITTER

RECEIVER 2 TRANSMITTER 3 RECEIVER 3 TRANSMITTER 2 RECEIVER 1

white 2

(24vDC)
777777 AT 2. =T ~
r T ’
- ~om

I I I 4

SPOT.T 1 |[] >—>—>->->->->->[]|SPOT.R 1 | I | N ;
= F N s

‘ Al A2 S1 Bt T B2 R X1 X4 Info ‘
SPOT.R 2 |[] < << < << << []|SPO.T 2 + - Test/Autol (from spot 3) SPOT with

|| 24v0c ese ‘ M12 Connector

| | TypeviALl  JOKAB SAFETY |

| . | M12 Connector/Cable
SPOT.T 3 | ] —>—>->->->->->->[||SPOT.R 3 B EAE P 1 - brown  +

| 2 , | Pin 2 = white 1Lin

| | Pin 3 = blue -

Pin 4 = black 1 out
L 7‘37‘4:372}47 l”ﬁ‘"f: 77777777 N Pin 5 = grey 1 info
[Anméirkning Remark: Konstr Design[Codk Appr |Dotum Date Biad  Sheel’
VITALT MED 3 LJUSBOMMAR SPOT... s 20070823
VITAL1 WITH 3 LIGHTBEAMS SPOT... oS Do SarPoges ¥ Drowing 7o [Fors Bt
s HA3306D

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergerate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
europaische, nationale und 6rtliche Vorschriften/Verordnungen zu erfillen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
LIGHT GRID 2
| LIGHT GRID |
Transmitter,/Receiver|
P | ‘
‘ 12 4 56 ‘
ADAM (Eden) with | Hﬁ, |
M12 Connector or cable -
| [Tino 3Aps |
| h |
Tina3A M12 Connector
I
1
M12 Connector/Cable ©
B g s et i R
n 2 = white nin 5
Pin 5 = blue EMERGENCY STOP 1 ‘
Pin 4 = black  1r out | |
Pin 5 = grey 1 info | |
,,,,,,,,,, | |
L
I e 24vDC I
| Type:TINA 7A |
| JOKAB SAFETY |
| P T |
T2 05 4
| f N |
| Al A2 ST B1 T B2 Rl X1 X4 l |
- Test/Auto| Info |
[ 24VDC Resst
| TypeMTALT  JOKAB SAFETY |
I \1 \1 B2 ‘*Bw ‘
‘ 2 2 }
L 13 14 23 24 Y14 Info J
[Anmarkning Remark Konstr Design[Codk Appr _|Datum _ Date, [Hlod Sheet
VITALT MED EDEN, LJUSBOM/TINA 3A OCH NODSTOPP/TINA 7A s 20070823
VITALT WITH EDEN, LIGHT GRID/TINA 3A AND EMERG. STOP/TINA 7A Rt rawn [Sd6r P3ges [RT i~ Drawing o [Fors Cort
s HA3307A

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergerate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
europaische, nationale und értliche Vorschriften/Verordnungen zu erfilllen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.
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Anschlussbeispiele

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
TRANSMITTER RECEIVER TRANSMITTER 1 RECEIVER 1 TRANSMITTER 2 RECEIVER 2
« SPOT.T SPOT.R  SPOT.T SPOT.R
Ny o %
(=P (=] (=} (=]
RESET B Reser
3w
24V0C ‘1 ‘z ‘3‘4 ‘1‘2‘3‘4‘5 ‘1 ‘2 ‘3‘4 ‘1‘2‘3‘4‘5 24v0C
+ - -1 + - - 1
“aln e e |e|~]n|t]e I T T P “lalmlr]e |c|~|n||e
IHHHERHHEHE HHAHERHHE R HHBHERHHE R
HHEHEREHEEE HHEIHELREHEEE E|5|3(8|5 |B|5|3|2|5
24vDC 24vDC
za i za il za il za il zall zall
= = 5= 5= §4=44 5=
info info info
A Al AZ S1 BT T B2 R1 X1 X4 A2 Al A2 S1 BI T B2 R X1 X4
o= Test/Auto + - Test/Auto| M12 Gonnector/Catl
24vDC Reset 24vDC Reset onnector; ©
Type:VITALT JOKAB SAFETY Type:VITAL1 JOKAB SAFETY Pin 1 2 brown i
in 2 = whi i
-+ -+ Pin 3 = blue =
vy 82 o1 vy 82 o1 P % = blad T out
\z , \z , Pin 5 = grey or yellow 1 info
13 14 23 24 Y14 Info 13 14 23 24 Y14 Info
Info' PLC Info PLC
when used together with the light
beam Spot 10/35
Anmérkning Remark Konstr Design[Godk Appr  [Datum Date Blad  Sheet
VITAL1 MED LJUSBOM SPOT.. Js 20110318
VITAL1 WITH SAFETY LIGHTBEAM SPOT REcd Drawn [Sidor Poges [Rin rr Diawing o Forts Cont
HD3800A—01

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergerate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
européische, nationale und értliche Vorschriften/Verordnungen zu erfilllen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.

1 2 3 4 5 8 7 8 9 10
EDEN 1 TRANSMITTER RECEIVER N EDEN 2
« SPOT.T R
Ny RESET
LD = LD ol
reser 2av0c
R e
NEEESEN A BEEEE 2o
S Y - o
§g,‘{.x §Lj‘n{»>.§é’uﬁ» HEIREIRS
glE|2 |28 8 2lE|2|2|8 glE(2|2|8 2lE|2| 2|8
HHEEH HHEEHIERHHEEE HHEEIE
24v0C L T1=T 1 L L 24vbe L L
TR TR E T TRIND
L [ I I
[ [
Al AZ S1 B1 T1 Bz R1 X1 X4 A“ A‘Z S1 B1 T Bz R1 X1 X4
+ - Test/Auto| + - Test/Auto|
24vDC Reset 24vDC Reset
Type:VITAL1 JOKAB SAFETY Type:VITAL1 JOKAB SAFETY
\w \1 sz’k‘*m \1 \w &2 et
Vg \? 2
13 14 23 24 Yi4 Info 13 14 23 24 Y14 Info
Info PLC Info PLC
Note! Refer to the Vital 1 manual M12 Connector/Cable
for internal configuration of Y14 F’]H 1 +
when used together with the light Bin 2 in
in
beam Spot 10/35 Pin 4 1 out
Fin 5 1 info
|Anmirkning Remark [Konstr Design[Godk Appr [Datum Date [Blad  Sheet
KOPPLINGSEX. VITAL 1 SERIE OCH PARALLELL Js 20110318
CONNECTION EX. VITAL1 SERIE AND PARALLELL i3 Drown [Sdor Fages i 7 Drowing o [Fore Gort
HD3801A—01

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergerate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
européische, nationale und értliche Vorschriften/Verordnungen zu erfillen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.
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Anschlussbeispiele

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Note! Refer to the Vital 1 manual
TRANSMITTER RECEIVER for internal configuration of Y14
when used togsther with light
SPOT..T SPOT..R beam Spot 10/35
N, 2
RESET (2) ’7
3w 4
+ 24voC E<\> \ TIMER START (1)
‘ £2s ‘é ‘ 3
24vDC l LJ: 24vDC 2400
141/5 Wu 1/8
=
241/8
——
1/4
p—d | | / ||
Al A2 S1 BT T1 B2 R1 X1 /x4 A2 A1 S14 A2 S24 X1 X2 A3 A1 Az S13514523524534 X1 X2 T1 T‘Z 3
+ - Test/Auto| + = s
pavoe Restt 2avng JOKAB SAFETY Sevoe w
Type: VITAL1 JOKAB SAFETY Type: EIT Type:JSHT1
] - !
\1 \1 B2 an )jw )=Y )ZY )=Y JOKAB SAFETY
\2 2 1 2
)ﬁz ):\2 )ﬁz )ﬁz
13 14 23 24 Y14 Info
13 14 23 24 33 34 43 44 1314 23 24
1/5 1/3 1/3
After you have pressed and released the
Info PLC "TIMER START” —button(1) , you haove up to
40 seconds to get outside the lightbeam
and reset it with the Reset—button (2)
The limit is set 0,2 — ec
by interconnections T1-T3 on JSHT1
AnmBrkning Remork Kanstr DesignCodk Appr [Datum Date Blad Sheet
LJUSBOM SPOT MED TIDSATERSTALLNING 20110318
SAFETY LIGHT BEAM SPOT WITH TIME—LIMITED RESET RiEGd Drawn [Sidor Poges [Rin v Drawing no[Foris Cort
HE3811B-01

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergerate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
europaische, nationale und értliche Vorschriften/Verordnungen zu erfiillen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.

2 3 4 5 6 7 8 9 10
EDEN 1 TRANSMITTER 1 RECIEVER 1
\\
SPOT..T SPOT.R
((( Ny LIMIT SWITCH
on | on = —— [
RESET MUTING
NEENA i S =
24V
s - 24v00
HEIRER ..ﬁ»%z‘uﬁ»
HHEIEE 315|18 (E|Z2(8|8|2
HHEEE HEIE I HEIE IR
24vDC % iL 1 % 24vDC
info ? 9
1
| | l : —
1 | it l . - Ll
A1l A1 AZ S1 Bl T1 B2 R X1 X4 A2| a1 st A2 52 53 L1 2 |A3| A1 A2 S13S14 524523834 X1 X2 T1 T2 T3
+ - Test/Autol + Q - K;‘ + InA InB Test s |
24v0C Reset 24vDC * e
Type: VITALT  JOKAB SAFETY 24vDC Type:SHT2 .
p ; _ Type:TINA 5A JOKAB SAFETY
\ \ N JOKAB SAFETY
2 \2 )\ 1 2
13 14 23 24 Y14 Y14 13 14 23 24
T T
I
On actuating both sensors the lightbeam is
bypass connected. It remains so until the  Info PLC Info PLC
sensors are de—actusted but no longer than
the selected time limit. When the byposs
connection has ceased both sensors must be *) Colour coding refers to JOKAB cable
de—actuated and actuated for the bypass
to start again.
The circuit can be used to achieve possibility Note! Refer to the Vital 1 manual
to pass the lightbeam with e.g. an AGV for internal configuration of Y14
while it must trip when o person tries to when used together with the fight
cross. beam Spot 10/35
Anmirkning Remark Konstr Design[Godk Appr |Datum Date Blad — Sheet
LJUSBOM MED TIDSFORBIKOPPLING 0,2-40 SEK. 20110318
LIGHTBEAM WITH TIME—LIMITED BYPASS 0,2-40 S. Ritad Drawn [Sidor _Pages [Rin nr_Drawing no [Forts Cont
Js HE3824C—01

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergerate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
européische, nationale und oértliche Vorschriften/Verordnungen zu erfillen. Anderungen ohne vorherige Anklindigung sind vorbehalten.
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Anschlussbeispiele

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
TRANSMITTER 1 RECIEVER 1
SPOT..T SPOT..R
N, 7
o =
RESET MUTING
1 5 NEEE HEEEE B\ W 1-5W
24vDC 24VDC
+ JL - 1 + - + -1 1
e [+ |0 R P P P P AT
HEAER Fleleltle |El2|elE]e
5(5|3 5 5|5|3(3|5 |5[|5|3|35|5
1 gh 1
info © T info (L info
[] J [ !
Al A1 A2 S1 Bl T B2 R1 X1 X4 A2 | a1 se2su e
Test/Autol
24vDC Reset Vo4
Type: VITALT  JOKAB SAFETY 24vDC
. Type:TINA 5A
1 1 B2 B1
I JOKAB SAFETY
vy
13 14 23 24 Y14
;lote_‘. ‘Refeq to tfhE V'\f_c‘ 1 fm‘?::c‘ *) Colour coding refers to JOKAB cable.
Info PLC or internal configuration of Info PLC
o when used together with the light o
beam Spot 10/35
Anmirkning Remoark: [Konstr Design[Godk  Appr  [Datum Date Blad  Sheet
EDEN OCH FORBIKOPPLAD LJUSBOM MED EDEN Js 20110318
EDEN AND BYPASSED LIGHTBEAM WITH EDEN [Ritod Drown [Sidor Poges [Ritn nrDrowing no. Forts Cont
J HE3824D-01

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergeréate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
europaische, nationale und értliche Vorschriften/Verordnungen zu erfiillen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
TRANSMITTER 1 RECIEVER 1 TRANSMITTER 2 RECIEVER 2
SPOT..T SPOT..T SPOT..R
N S, v
— —
L B SENSOR
MUTNG
+ - + - —aw
Y P P N I AR 20000
HEBHEEHEBER HEEE HEEEE
52|25 [5|%]|2|2|5 HEBHERHHHEE
24VDC g gj:g g J’L J’ J’J; J’ 24VDC
info
siNITniEEn
A2[ w1 s a2 sz s 12|A3[AT Az S13514524523534 X1 X2 T1 12 T3
* ft N + - InA InB Test s
44 24v0C + |
Al Al Az ST BI T1 B2 RI X1 x4 24VDC Type:JSHT2
A Test/Auts [E—
e Test/Auto Type:TINA 5A JOKAB SAFETY
ki JOKAB SAFETY
Type: VITALT  JOKAB SAFETY W ] A
24v0C
1 1 Tt ﬂ ﬂ
\ \ B1| | B2 Y14 13 14 23 24
\2 2 T b S T
15 1423 24 Y4 On actuating both sensors the lightbeam is v
bypass . It remains so until the Info, PLC

l sensors are de—actuated but no longer than
the selected time limit. When the bypass

Info PLC connection has ceased both sensors must be
de—actuoted and octusted for the bypass
*) Colour coding refers to JOKAB cable. to start again. . -
The circuit can be used to achieve possibility
Note! Refer to the Vital 1 manual to pass the lightbeam with e.g. an AGY
for internal configuration of Y14 while it must trip when o person tries to
when used together with the light cross
beam Spot 10/35
Anmdrkning Remark Konstr Design[Godk Appr |Dotum Dote Blod Sheet
LJUSBOMMAR MED TIDSFORBIKOPPLING 0,240 SEK. Js 20110318
LIGHTBEAMS WITH TIME-LIMITED BYPASS 0,2-40 S. Rt OvawR [Sdbr Pges [R i Dvawing o [Fors Tt
Js HE3824E—01

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergerate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
européische, nationale und értliche Vorschriften/Verordnungen zu erfillen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.
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Anschlussbeispiele

1 2 3 4 5 3 7 8 ] 10
«EDEN 1 TRANSMITTER 1 RECIEVER 1 TRANSMITTER 2 RECIEVER 2 \ EN 2
SPOT..T SPOT.R SPOT..T SPOT
N, 4 X
— b — b
B 1-sw
‘1 z [3 ‘A 3 ‘A 24vDC
+on -
fle 2|3 ER HIE 28] % sl A
LEHIERE 32|85 |5|5|5|2]5 HHE
24vDC > al
% S
At [ AT A2 St g1 1 B2 Rl X1 X+ MR EEEE IR
+ = Test/Autol o= g
24vDC v o+t
Type: VITALT  JOKAB SAFETY *) Colour coding refers to JOKAB cable. 24vDC
. Type:TINA 54
1 1 B2 | | BI
V) N JOKAB SAFETY
e
13 14 23 24 vi4 vi4
Note! Refer to the Vital 1 manual
tnfo PLC for internal configuration of Y14 Info PLC
when used together with the light
beam Spot 10/35
[Anmidrkning Remark: [Konstr Design[Godk Appr [Datum Date Blad  Sheet’
EDEN OCH 2 FORBIKOPPLADE LJUSBOMMAR MED EDEN Js 20110318
EDEN AND 2 BYPASS LIGHTBEAMS WITH EDEN [Ritod Drown [Sidor _Poges [Ritn nr_ Drowing no. Forls Cont
Js HE3824F—01

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergeréate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
europaische, nationale und értliche Vorschriften/Verordnungen zu erfillen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.

1 2 3 4 5 6 7 8 ] 10
EDEN 1 TRANSMITTER 1 RECIEVER 1 WU TRANSMITTER 2 RECIEVER 2 bl EDEN 2 bt
) 20v0c 2406 20v0c
SPOT..T SPOT..R SPOT..T SPOT.R
N ¢ N s
om| @ ew
BEEEE B BEEEE s
R - P + o
HEBHER HEAHERBEAHE HEAHEEHEAREER
ZWDczﬁz%; 52|12 |s [5]3[3|2]5 s(5(3|2|5 [5|3|2|2]5
1 1 1 1 1
b= bd=44 - b= I+
info o ho
["usurz ]
I —l - 1
A1 Al A2 S1 Bl T B2 R1 X1 X4 A2 | a sikssue ‘ ‘ A3 | M siRes2 sl
+ - Test/Auto|
24vDC Reset v 4t | | v 44
Type: VITAL1 JOKAB SAFETY 24VDC ‘ ‘ 24VDC
N Type:TINA 5A J Type:TINA 54
1 1
\ \ =L JOKAB SAFETY | spoTit ‘ JOKAB SAFETY
2 2 | |
13014025 20 vi4 Yi4 } DEN 1 } vi4
L _ l
Info PLC Notel Refer to the Vital 1 manual M PLC nfo PLC
for internal configuration when
used together with the light beam
Spot 10/35
[Anmdrkning Remark: [Konstr DesignGodk Appr |[Dotum Date Biad  Sheel
EDEN OCH 2 SEPARAT FORBIKOPPLADE LJUSBOMMAR Js 20110318
EDEN AND 2 SEPARATELY BYPASS OF EACH LIGHTBEAM R Dravw [ S Pages [Rn o Drawing o [Farts Gt
Js HE3824G-01

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergeréte korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
europaische, nationale und értliche Vorschriften/Verordnungen zu erfiillen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.

5/48 2CDC001125C0101 | ABB-Sicherheitshandbuch



Anschlussbeispiele

1 2 3 4
EMERGENCY STOP 1 LIGHT GRID 2 EDEN 3
77777 N
—_—— 1
L i LIGHT GRID 1 )
== Transmitter/Receiver|

-
|
|
|
I
L

TRANSMITTER 4 RECEVER 4
SPOT..T
S

INTERL. DOOR/HATCH 5  SAFETY MAT/
SAFETY STRIP 6

8 9 10

Al A2 ST Bl TI B2 R X1 x4
+ = Test/Auto|
24VDC Reset
Type: VITALT  JOKAB SAFETY

\1 \1 B2 ‘*m

vl

13 14 23 24 Y14 Info

M12 Connectar/Cable

Pin 1 = brown  +

Pin 2 = white  rLin
Pin 3 = blue

Pin 4 = black  1r out
Pin 5 = grey 1 info

The colour coding and the cable screen refers to the JOKAB cable.

[AnmBrkning Remark
VITALT MED OLIKA TYPER AV SAKERHETSGIVARE OCH M12—3A
VITAL1 WITH DIFFERENT TYPES OF SAFETY DEVICES AND M12-3A

Konstr Design/Codk Appr[Datum — Date Bled—Sheet
Js 20070830

Rod Drawn[Sidor Poges[Rin nrDrawing no Forls Cont
HH3300A

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergeréate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
europaische, nationale und értliche Vorschriften/Verordnungen zu erfiillen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.

5

EDEN 3b

EDEN 3c

1 2 3 4

TRANSMITTER 1 RECEIVER 1 EDEN 3a
)

ADAM@EVA

‘\2‘345

+ - +n -

—le]m] e IR cla]m] e

HEIREIR HEIREER HEIRHR

glE(218|E glE|2(8|E glE(2(8|E

5|5|3|5 |5 55|33 |= 5|%(5(2|=

EDEN 2b
Dominate

D

ADAM <(( EVA

brown 1

| w
Al A2 S1 B1 T1 B2 R1 X1 X4
[+ = Test/Auto] @
| | 24v0C Reset
Type:VITAL1 JOKAB SAFETY
| ., M12 Connector/Cable
| \W \W B1| |B2 Pin 1 = brown 4
Pin 2 = white 1in
| 1\2 2 Pin 3 = blue
Pin 4 black  1r out
L 13 14 23 24 Y14 Info Pin 5 = grey 1 info
Anmrkning Remoc Karstr Desigr{Godk Appr[Datum  Dote BlodSheet
VITAL 1 MED TINA 4A OCH OLIKA TYPER AV SAKERHETSGIVARE Js 20071019
VITAL 1 WITH TINA 4A AND DIFFERENT TYPES OF SAFETY DEVICES Read Drawn|SdorPages [Rin v Drowing o [FortaCant
HH3300D

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergerate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
européische, nationale und &rtliche Vorschriften/Verordnungen zu erfiillen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.

ABB-Sicherheitshandbuch | 2CDC001125C0101  5/49



Anschlussbeispiele

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
TRANSMITTER 3 RECEIVER 3 EMERGENCY STOP 5 TRANSMITTER 7 RECEIVER 7 LIGHT GRID/CURTAIN 6
N SPOT..T SPOT..R 4 T 2n il N SPOT..T SPOT..R P FOCUS S;QEOD?\%E/
7 ‘ MDWAGARE/REC\VER TRANSMITTER

. | ' s s & TS
Al I i
- 7 Y1 s T+ Vs Vs Vs 1 Vs
ar | + -uro sl 2 B & g 3 = HEE

—lafm ]+ |o |- |a|m]+]w . || ]e]o | -|a]m ]|+ | 3| 3| s &5 P o 4 s a3

Slelelzle [El2]elt]e I Slelalzle [5l2lel3]s

5|3 |5 |a|® 5|%|a|a|o5 ‘ 5|3 |5 s |5 5|5|3|a|o5 @

3

brown 1
white 2
black 4

blue

Tina 8A

9

SAFETY MAT/

SAFETY STRIP 4
\ RRARAE j‘
‘ Al A2 St B1 T1 B2 Rt X1 X4 ‘
| | * - Test/Autq [ORUROXC) | I
| 24vDC Reset info | ‘
Type: VITAL1
| yP ABB | | M12 Connector/Cable o T P
| 1 1 ’r | | Bl = brown + | HHAER
Pin 2 = white 1L in i 25|15|3 |5
| 2 2 | | Fin 3 =ble - |
info Pin 4 = black 1r out
| |13 14 23 24 Y14 info | Pin 5 = grey 1 info
L _ i
Anmbrikring Remork Worstr DesignGodk Appr[Dotum Dol BiodSheet
VITAL1 MED TINA 8A OCH OLIKA TYPER AV SAKERHETSGVARE Js 20111114
VITAL1 WITH TINA 8A AND DIFFERENT TYPES OF SAFETY DEVICES Riod Drown [SidorPages R nr Drowing no [Forts Cort
Js 1 HH33020-01

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergeréate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
européische, nationale und értliche Vorschriften/Verordnungen zu erfiillen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.

1 2 3 4 5 6 7 8
EMERGENCY STOP INTERL. DOOR/HATCH EDEN 3
JSNYSB

EDEN TRANSMITTER RECEIVER
SPOT..T
X,

o e -
38|z Salm] <o || w|n]<]a
HEBRHEEHEER
gle|2le|t 2le|2le|t
HHHEHEEHHEHEHD
[ rioter
Cavke
‘ W12 CT0122
o)
v,
——— i ——— Tina 4A
- o[~ L
[T 1T = I [ 1
,N,,J{Lm 1 (J;n 1 l,jLNw;LDL%(%N,HmH; O ¢
nfo ~ - Info -
e [ 1 e [ | Tina 1A
Il I ‘
]2 3 |4 Info |
—‘ Al A2 ST B1 Tt B2 R1 X1 X4 ‘
ADAM (Eden) with | to- Tﬁest/{*uta |
M12 Connector or cable | 24VDC e |
Type:VITAL1 ABB
M12 Connector,/Cable | A | The colour coding and the cable screen
Pin 1 = + ‘ 1 1 B | refers to the ABB/JOKAB SAFETY cable.
Pin 2 i ‘
Pin 3 = Ve |
Pin 4 1 out
Pin 5 1 info } 13 14 23 24 Yi4 Info J
RorGrering Remark Rarstr Do Gadh A oo Dote oSt
KOPPLINGSEX.  VITAL1 Js 20111114
CONNECTION EX. VITAL1 e Drawn [Sdor Pages R 7 Drowig o [Fars Gt
IS HH3301E-01

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergeréate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
européische, nationale und ¢rtliche Vorschriften/Verordnungen zu erfiillen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.

5/50 2CDC001125C0101 | ABB-Sicherheitshandbuch



Anschlussbeispiele

CONNECTION EXAMPLE VITAL1 SOLUTIONS

GO @

CABINET
TERMNAL ﬁ
@ ::
CABINET CABINET
VITAL ( :

: ADAM AND EVA
@ ®: TRANSMITTER /RECEIVER SPOT

@: EMERENCY STOP ®
= TINA 1
@: SAFETY SWITCH @)= TNA 2

NE

@: TINA 3
@: SAFETY STRIP/MAT

@ = LIGHTCURTIAN /GRID

TINA 6
: TINA 4/8

e

nE

g, A
¢ W
5@““: Y CONNECTOR M12—3A

—\— = CABLE

23\
MALE@FF: Y CONNECTOR M12-3B
EMAL{

@: EMERENCY STOP SMILE TINA/INCA TINA

INFORMATION IS AVAILABLE VIA CABLE FROM EACH SENSOR IN

EX. @ AND @

HH3400A2

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergerate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
européische, nationale und értliche Vorschriften/Verordnungen zu erfilllen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
EMERGENCY STOP
RESET OPERATOR PANEL CORD EMERGENCY STOPDOOR 1 DOOR 2
+24v +24V L6
SMILE T1RA_ INCA 1 TINA TINA 2A ADAM M12 ADAM M12
By 6 -
+24V | OV OUT INFO +24V 1 V__QUT INFO +24V || V_OUT INFO +24V || V_OQUT INFO
+ 83 82 T 15 Z 12 183 I8 5 ¥ Tz Is T Ts 1 Bz s B Us
e e ]
S011-3| ’;‘j—‘
| ii\
A 1:41 2 3 4 5 24,1 2 3 4 5
E,,J +24VIN OV OUT +24VIN OV OUT
+24VIN__ OV OUT INFO TINA 11A
v ¥ 3 e T
X011 ~ ") - a ) ~ ®) @ 2 €| o 2 b4 ) ®) €] e e
Ko11-1
KO11-2
A0 &)
b o b b
M S o onoeom
VITALY & PR
2 Y4 13 14 23 24
3 P S
]
ov ov, 6
[Anmérkning Remark [Konstr DesignGodk Appr |[Dotum  Date [Blod  Sheet
JS 20111124
VITAL1: DOOR GUARD AND RESET IN ONE CABLE Ritad Drawn [Sidor Pages [Ritn nr _Drawing no Forts  Cont
HBOO0SA-01

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergerate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
europdische, nationale und értliche Vorschriften/Verordnungen zu erfiillen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.

ABB-Sicherheitshandbuch | 2CDC001125C0101 5/51



Anschlussbeispiele

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
DOOR 1 DOOR 2 DOOR 3 DOOR 4 RESET
5. 5F24V +24V
ADAM M12 ADAM M12 ADAM M12 ADAM M12 A
+24V 1 V__OUT INFO +24V 1 V__OUT INFO +24V 1 V__OUT INFO +24V 1 V__OUT INFO
vz Bs B B T T e T vz B B s T T B L U 8 8 I3 8 TS
X012-2
24 331 42 43 44 @5
+24V 24V ov
+24V v 12-3E
| ! [ 1 | | B 13 82 I3 8 s
[ Lot — [ 1 , Lt —
Al 2 3 4 5 201 2 3 4 5 301 2 3 4 5 4“1 2 3 4 5
+24VIN OV OUT INFO +24VIN OV OUT INFO +24VIN OV OUT INFO +24VIN OV OUT INFO
24V 1 V. OUT SCREEN INFO FROM PLUG: 1 2 3 4 SUMARY
* c 3 TINA 4A
KOo12-1
o fo1k305:12
K012-2
A012 ) ]
|
N_xow s omom o owm
VITAL1 “;\“ . .
Az Y4 13 14 23 24
Q o
o 59V ov
[Anmérkning Remark: [Ronstr DesignGodk  Appr [Datum  Date Blad Sheet
JS 20111114
VITAL1: DOOR GUARD AND RESET IN ONE CABLE Ritad Drown|Sidor _Pages [Ritn nr_ Drawing no Forts Cont
Js HBODOBA-01

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergerate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
europaische, nationale und értliche Vorschriften/Verordnungen zu erfilllen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
DOOR GUARD 1 DOOR GUARD 2 LOCK DOOR GUARDS
o, 6228V +24v
ADAM M12 ADAM M12
424V IN_OV_OUT INFO 424VIN OV OUT INFO
i 47 435 44 05 T T
DALTON M DALTON M EDEN E
424V +24v NFo
2 7 g TF i
aji o shz b 7l I 3:154jl>a
CKLOCKINFO 424V I V. OUT LOCKLOTKINFO|
UT_INFOLOCKLOCK INFO TINA 12A
s Ts T s
é%&
X7 " % G
Aot
o
Noxa S omonom oW
VITAL1O +
e 1304 23 24
3 3
-
a8V ov
[AnmErking Remark Rastr DesgnGadk Fppr[Datum ~ Date BlodSheet
JS 20080402
VITAL AND DALTON WITH TINA 12A Rtad Drown [Sidor Pages [Rtn v Drowing no Forts Cont
JS HBOOO7A

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergeréate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
europaische, nationale und értliche Vorschriften/Verordnungen zu erfiillen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.

5/562 2CDC001125C0101 | ABB-Sicherheitshandbuch



Anschlussbeispiele

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
ZONE 1 ZONE 1 ZONE 1 ZONE1 ZONE 1
IDENTIFIER MACHINE STOP RESET DOOR GUARD 1 DOOR GUARD 2 DOOR GUARD 3
2w a
M
AD01
S001.11-1 500112 B001.11-2 B001.11-3 BO01.11-4
LF\X Rﬂ SM‘LQE;*SA TINA ! ADAM M12 ADAM M12 ADAM M12
= 12 L4 N v our mro B¢ L2V v oUT INFO L2V v oUT INFO LWV v oUT INFO
1 2 3 b 5 1 2 3 4 5 1 7 3 4 5 il 7 3 4 5 1 2; 1 4 B
xootn-1 | ) [~ 1
2 5 B b 5
w26V ov “26V ‘
woorilezey | ov M12-36 b r ] r ]
THT W2 B3 WL WS 5 3 B2 B3 Be BS i1 B2 B3 B4 BS
20 oV ouT eo 2O W oV oUT NG 2 N oV OUT WO 2w N oV ouT WO
<2V N 0V OUT SCREEN INFO FROM PLUG: 1 2 3 4 SUMMARY TINA LA
I D L s 6 1 1 |®
XO‘M: p
s o
.
o 2
A-PULS n
A0
AD01 n
) 0V +26V an . 112
PLUTO B46-6
P —
ov an o ao L ar 02 a3 4L as as
y
i L] ,
‘ o3
o o,
"
o
P
e
P
e
Pt
e
Remark Konstr Design[Godk Appr [Datum Date Blad heet
s 20111114
PLUTO: MACHINE STOP, DOOR GUARDS AND RESET isa D[ Sdor—Pages v Drawing o JFers—Cont
5 HBODO1A-01

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergerate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
européische, nationale und értliche Vorschriften/Verordnungen zu erfiillen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
ZONE 2 ZONE 3 ZONE 2 ZONE 2 ZONE 2
DOOR GUARD 1 DOOR GUARD 1 DOGR GUARD 2 DOOR GUARD 3 DOOR GUARD &
22V vy
800113-1 800114 B00L13-2 800113-3 BO0113-6
ADAM M12 ADAM E ADAM M12 ADAM M12 ADAM M12
LWV N0V Ul INFD LWV N OV O0UT INFO WO IN v UT INFO LWLV N0V UL INFD SN oV ouT iNFo
B B BT iy Bl XS PPN P P [ TR E P Y
x| o~ I~
2 2 §3 B4 85 301
] ov 2LV
N ov
B IR FIEE- 5 I I I I
xons [T ) ] [~ 1
+ 5 3 5 i 5
N INFO 2LV Ut INFD SN oV ouT INFO
N SCREEN TINA LA
b s ¢ 1 s |u
o0 k
013052
2y 2y
i n
a1 0.3
o AZPULS ApuLs
o A001 A1,
013 Q.
PLUTO B46-6
oY Woizn
Anmarkning Remark Wonstr Desigr[Cadk Appr[Botum Dole Bod Sheel
JS 20111114
PLUTO: TWO DOOR ZONES THROUGH M12-3E Ritad Drawn [Sidor Poges [Ritn nr_ Drawing na Forts Cont
JS HBOO0O2A-01

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergerate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
europaische, nationale und értliche Vorschriften/Verordnungen zu erfiillen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.

ABB-Sicherheitshandbuch | 2CDC001125C0101  5/53



Anschlussbeispiele

1 2 3 4 5 3 7 8 9 10
ZONE 2 Z0ONE 2 ZONE 2 ZONE 2 Z0NE 3
EMERGENCY STOP 1 EMERGENCY STOP 2 EMERGENCY STOP 3 EMERGENCY STOP &4 EMERGENCY STOP 5
2 2
a "
5001151 S00115-2 S00115-3 S00115-4 SO0115-5
SMILE 11EA TINA SMILE MEAR TINA SMILE 1EA TINA SMILE 11EA TINA INCA 1 TINA
=7 =7 =7 =7 =
. wFo 24y 2w N oV our D 2 N0V T D ER T
IS 1 T4 U0 ORI
T O EEEEE
xoot1s I° 1 I
i 5 201
20N v ouT 24V
+26V I OV OUT INFO TINA 1A
T s
B, 5 2 5 i zfj [ K w1 zfj ' B
2L N OV oUT D W N OV ouT INFD 2L N oV ouT INFD 2L N v OUT IO
<26V N OV OUT SCREEN INFOFROMPLUG 1 2 3 & SUMARY TINA LA
vz s e = s ¢ 1 s |m
oo’
0%3053
o 28 2oy
ov ov,
A-PULS APULS
o 2w A1 AT,
1a13
PLUTO B46-6
ov ov
a "
Anmarkning Remark Wonstr DesigriGodk Appr[Datum Dote Tod Sheel
Js 20111114
PLUTO: EMERGENCY STOP ON ONE TINA4A Riod Drown [Sdor Poges R Drawing no [Forls Cant
HBOO03A-01

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergeréate korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
européische, nationale und értliche Vorschriften/Verordnungen zu erfiillen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

ZONE 5 ZONE 6 ZONE 6

DOOR GUARD RESET DOGR GUARD 1 DOOR GUARD 2
a2t 26y

B001.0 500116 BAD1.20 B00121

ADAM M12 : ADAM M12 ADAM M12

42V N DV OUT_INFD A QW N OV OUT INFD SNV QuT INFO

LT R IR [P RO PR v LT
xoot0 [T 1 [~ xomz20 | 1 [~ 1

20 5 301 2 [ B 341 5

LV 2LV 2 ov 2V ‘

+2LV. v 24V V. M12-3E]

W 8 T3S W 8 T3 ks
o sy 224V, 24V,
a2V ov.
a1 sy APULS A-PULS

s AT A001
o 0% 1020 1021

PLUTO B46-6

Y ov
[Anmarkning Remark Konstr DesigniCoak Appr[Datum  Date lGgSheet
JS 20080402
PLUTO: DOOR & RESET OR TWO ZONES, M12-3E [Rtad  Drawn [Sidor Pages [Ritn nr Drawing no [Forta ™ Cont.
JS HBOOO4A

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergeréte korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
europdische, nationale und értliche Vorschriften/Verordnungen zu erfillen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.

5/54 2CDC001125C0101 | ABB-Sicherheitshandbuch




Anschlussbeispiele

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
TRANSMITTER 3 RECEIVER 3 EMERGENCY STOP 5 TRANSMITTER 7 RECEIVER 7 LIGHT GRID/CURTAIN 2
SPOT..R SMH}E‘N;W EA SPOT..R P FOCUS SAE%%%E/
MOTTAGARE /RECIVER
2 7

TRANSMITTER
13

black 4
grey 5
white 2
blue

black 4
orey 5
black 4

arey 5

N12 =3B
Tina 8A INTERL. DOOR/HATCH 6
—@ (o) JSNYSB
SAFETY MAT/
SAFETY STRIP 4
| T e | .
I \L =1 |
Al A2 S1 B1 T1 B2 R1 X1 X4
| |+ - Test/Autg © @ © ® | |
| | 2o Reset info | |
T : VITAL1
| yPe: ABB | | M12 Connector/Cable |
| \1 \1 "* | | Bin 1 = brown +
Pin 2 = white i |
I |2 2 | | Fin 3= blue - i
g Pin 2 = black 1r out
| |13 14 23 24 Y14 info info | Pin 5 = grey 1 info
L - i

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers sicherzustellen, dass alle Steuergeréte korrekt installiert, gepflegt und betrieben werden, um
europaische, nationale und értliche Vorschriften/Verordnungen zu erfiillen. Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.

ABB-Sicherheitshandbuch | 2CDC001125C0101 5/55





